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1. In a balanced three-phase star-connected system with phase voltage of 230 V, what will be 
the line voltage?  

(A)  230 V (B)  398 V 
(C)  400 V (D)  460 V 

2. When two capacitors of 4 µF and 6 µF are connected in series, what is the equivalent 
capacitance of the combination? 

(A)  10 µF (B)  5 µF 

(C)  2.4 µF (D)  1.2 µF 

3. In a purely inductive AC circuit, what is the phase relationship between current and voltage? 

(A)  Current leads voltage by 90° (B)  Current lags voltage by 90° 
(C)  Current and voltage are in phase (D)  Current leads voltage by 45° 

4. What happens to the time constant of an RC circuit if both resistance and capacitance are 
doubled simultaneously? 

(A)  Remains same (B)  Doubles 
(C)  Becomes four times (D)  Becomes half 

5. In Millman's theorem, parallel voltage sources are converted into which equivalent form? 

(A)  Single voltage source (B)  Single current source 
(C)  Multiple voltage sources (D)  Series combination 

6. For a delta-connected load with each phase impedance of 30 Ω, what will be the equivalent 
star impedance per phase? 

(A)  30 Ω (B)  10 Ω 
(C)  90 Ω (D)  15 Ω 

7. In nodal analysis, what parameter is primarily used to write equations at nodes? 

(A)  Voltage (B)  Current 

(C)  Resistance (D)  Power 
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1. संतुͧलत तीन-फेज èटार संयोिजत Ĥणालȣ मɅ, यǑद फेज वोãटेज 230 V है, तो लाइन वोãटेज Èया 
होगी? 

 (A)  230 V (B)  398 V 
 (C)  400 V (D)  460 V 

2. जब 4μF और 6μF के दो संधाǐरğ Įेणी Đम मɅ जोड़ ेजाते हɇ, तो संयोजन कȧ तुãय संधाǐरता Èया 
होगी? 

 (A)  10 µF (B)  5 µF 
 (C)  2.4 µF (D)  1.2 µF 

3. शƨु Ĥेरक ए.सी. पǐरपथ मɅ धारा और वोãटेज के बीच Èया फेज संबंध होता है? 

 (A)  धारा वोãटेज से 90° आगे रहती है (B)  धारा वोãटेज से 90° पीछे रहती है 

 (C)  धारा और वोãटेज समान फेज मɅ रहत ेहɇ (D)  धारा वोãटेज से 45° आगे रहती है 

4. यǑद ͩकसी RC पǐरपथ मɅ ĤǓतरोध और संधाǐरता दोनɉ को एक साथ दगुुना कर Ǒदया जाए, तो 
पǐरपथ का समय Ǔनयतांक Èया होगा? 

 (A)  समान रहेगा (B)  दगुुना हो जाएगा 
 (C)  चार गुना हो जाएगा (D)  आधा हो जाएगा 

5. ͧमलमैन Ĥमेय  मɅ, समानांतर वोãटेज İोतɉ  को ͩकस तुãय Ǿप मɅ पǐरवǓत [त ͩकया जाता है? 

 (A)  एकल वोãटेज İोत (B)  एकल धारा İोत 

 (C)  एकाͬधक वोãटेज İोत (D)  Įेणी संयोजन 

6. यǑद एक डãेटा संयोिजत लोड मɅ Ĥ×येक फेज का ĤǓतबाधा 30 Ω है, तो तुãय èटार संयोजन मɅ ĤǓत 
फेज ĤǓतबाधा Èया होगी? 

 (A)  30 Ω (B)  10 Ω 
 (C)  90 Ω (D)  15 Ω 

7. नोडल ͪवæलेषण मɅ, नोɬस पर समीकरण ͧलखने के ͧलए मुÉय Ǿप से ͩकस पैरामीटर का उपयोग 
ͩकया जाता है? 

 (A)  वोãटेज (B)  धारा 
 (C)  ĤǓतरोध (D)  शिÈत 
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8. What is the quality factor (Q) of a series RLC circuit at resonance if the reactance is 100Ω and 
resistance is 10Ω? 

(A)  5 (B)  10 
(C)  15 (D)  20 

9. In a parallel RLC circuit, at what frequency does the circuit behave as purely resistive? 

(A)  Below resonance (B)  At resonance 
(C)  Above resonance (D)  Never 

10. What is the instantaneous power in a purely capacitive circuit averaged over one complete 
cycle? 

(A)  Maximum (B)  Minimum 
(C)  Zero (D)  Half of maximum 

11. When analyzing a circuit using mesh analysis, what forms the basis for writing the 
equations? 

(A)  KCL at nodes (B)  KVL around closed loops 
(C)  Ohm's law at resistors (D)  Power equations 

12. In a balanced three-phase delta-connected system with line current of 30A, what will be the 
phase current? 

(A)  30A (B)  17.32A 
(C)  52A (D)  15A 

13. What is the displacement power factor for a load consuming 8kW active power and 6kVAR 
reactive power? 

(A)  0.6 (B)  0.8 
(C)  1.0 (D)  0.707 

14. In an unbalanced three-phase four-wire system, through which conductor does the 
unbalanced current return? 

(A)  Phase conductor (B)  Neutral conductor 

(C)  Ground wire (D)  All equally  
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8. यǑद Įेणी RLC पǐरपथ मɅ अनुनाद के समय ĤǓतघात 100 Ω और ĤǓतरोध 10 Ω है, तो गुणव×ता 
गुणांक (Q) Èया होगा? 

 (A)  5 (B)  10 
 (C)  15 (D)  20 

9. समानांतर RLC पǐरपथ मɅ, ͩकस आविृ×त पर पǐरपथ पूरȣ तरह से ĤǓतरोधी åयवहार करता है? 

 (A)  अनुनाद से कम आविृ×त पर 
 (B)  अनुनाद पर 
 (C)  अनुनाद से अͬधक आविृ×त पर 
 (D)  कभी नहȣं 

10. शƨु संधारक पǐरपथ मɅ, एक पूण[ चĐ पर औसत ता×काͧलक शिÈत Èया होती है? 

 (A)  अͬधकतम  (B)  Ûयूनतम  
 (C)  शÛूय  (D)  अͬधकतम का आधा  

11. सͩक[ ट का ͪवæलेषण करते समय मेश ͪवæलेषण मɅ समीकरण ͧलखने का आधार Èया होता है? 

 (A)  नोɬस पर KCL  (B)  बंद लूप के चारɉ ओर KVL  

 (C)  ĤǓतरोधɉ पर ओम का Ǔनयम (D)  शिÈत समीकरण  

12. संतुͧलत तीन-फेज डãेटा संयोिजत Ĥणालȣ मɅ यǑद लाइन करंट 30 A है, तो फेज करंट Èया होगा? 
 (A)  30 A  (B)  17.32A  
 (C)  52 A  (D)  15 A 

13. एक लोड जो 8 ͩकलोवॉट सͩĐय शिÈत और 6 kVAR ĤǓतͩĐयाशील शिÈत का उपभोग करता है, 
उसका ͪवèथापन पावर फैÈटर Èया होगा?  

 (A)  0.6  (B)  0.8  
 (C)  1.0  (D)  0.707 

14. असंतुͧलत तीन-फेज चार-तार Ĥणालȣ मɅ, असंतुͧलत करंट ͩकस कंडÈटर के माÚयम से लौटता है? 

 (A)  फेज कंडÈटर  (B)  ÛयूĚल कंडÈटर  
 (C)  Ēाउंड वायर  (D)  सभी समान Ǿप से  
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15. What is the bandwidth of a series resonant circuit with resonant frequency 1000 Hz and  
Q-factor of 50? 

(A)  10 Hz (B)  20 Hz 

(C)  50 Hz (D)  100 Hz 

16. In Norton's theorem, what represents the Norton equivalent impedance? 

(A)  Impedance across load terminals with sources activated 

(B)  Impedance across load terminals with sources deactivated 

(C)  Total circuit impedance 

(D)  Load impedance only 

17. For a purely resistive balanced three-phase load consuming 9kW total power, what is the 
power consumed per phase? 

(A)  9 kW (B)  4.5 kW 

(C)  3 kW (D)  6 kW 

18. What happens to the apparent power in an AC circuit when power factor decreases while 
active power remains constant? 

(A)  Decreases (B)  Increases 

(C)  Remains same (D)  Becomes zero 

19. In a two-element series circuit containing R and L, if the impedance is 50 Ω and resistance is 
30 Ω, what is the inductive reactance? 

(A)  20 Ω (B)  40 Ω 

(C)  60 Ω (D)  80 Ω 

20. What is the form factor for a sinusoidal AC waveform (ratio of RMS to average value)? 

(A)  1.0 (B)  1.11 

(C)  1.414 (D)  1.732 

21. In a magnetically coupled circuit, what determines the coefficient of coupling between two 
coils? 

(A)  Mutual inductance and self-inductances (B)  Resistance only 

(C)  Current magnitude (D)  Voltage ratio 



ELECTRICAL ENGINEERING ANFR022025 इलेिÈĚकल इंजीǓनयǐरगं 

     7 A 

15. एक Įेणी अनुनादȣ पǐरपथ िजसका अनुनादȣ आविृ×त 1000 Hz है और Q-गुणव×ता गुणांक 50 है, 
उसका बɇडͪवɬथ Èया होगा?  

 (A)  10 Hz  (B)  20 Hz  
 (C)  50 Hz  (D)  100 Hz 

16. नॉट[न के Ĥमेय मɅ, नॉट[न समतुãय ĤǓतबाधा Èया दशा[ता है? 

 (A)  İोत सͩĐय होने पर लोड टͧम[नलɉ के पार ĤǓतबाधा 
 (B)  İोत ǓनिçĐय होने पर लोड टͧम[नलɉ के पार ĤǓतबाधा  
 (C)  कुल पǐरपथ ĤǓतबाधा  
 (D)  केवल लोड ĤǓतबाधा 

17. एक पूण[तः रेͧसिèटव संतुͧलत तीन-चरणीय लोड जो कुल 9 ͩकलोवाट शिÈत का उपभोग करता है, 
उसमɅ ĤǓत चरण ͩकतनी शिÈत उपभोग कȧ जाती है?  

 (A)  9 ͩकलोवाट (B)  4.5 ͩकलोवाट 

 (C)  3 ͩकलोवाट  (D)  6 ͩकलोवाट 

18. जब एक एसी पǐरपथ मɅ पावर फैÈटर घटता है जबͩक सͩĐय शिÈत िèथर रहती है, तो Ĥतीत शिÈत 
का Èया होता है?  

 (A)  घटती है  (B)  बढ़ती है  

 (C)  समान रहती है  (D)  शÛूय हो जाती है 

19. एक दो-त×वीय Įेणी पǐरपथ (series circuit) िजसमɅ R और L जुड़ ेहɇ, यǑद ĤǓतबाधा 50 Ω है और 
ĤǓतरोध 30 Ω है, तो Ĥेरक ǐरएÈटɅस (inductive reactance) ͩकतना होगा?  

 (A)  20 Ω  (B)  40 Ω  
 (C)  60 Ω  (D)  80 Ω 

20. साइनसॉइडल एसी तरंग के ͧलए फॉम[ फैÈटर Èया होता है आरएमएस (RMS)और औसत मान का 
अनुपात?  

 (A)  1.0 (B) 1.11  
 (C)  1.414  (D)  1.732 

21. चुंबकȧय Ǿप से युिÊमत पǐरपथ मɅ दो कंुडͧलयɉ के बीच युÊमन गुणांक ͩकस पर Ǔनभ[र करता है? 

 (A) आपसी Ĥेरक×व और èव-Ĥेरक×व (B)  केवल ĤǓतरोध  
 (C)  धारा का पǐरमाण  (D)  वोãटेज अनुपात 



ELECTRICAL ENGINEERING ANFR022025             इलेिÈĚकल इंजीǓनयǐरगं 

     8 A 

22. What is the peak factor (crest factor) for a sinusoidal AC waveform (ratio of peak to  
RMS value)? 

(A)  1.0 (B)  1.11 
(C)  1.414 (D)  1.732 

23. In a balanced three-phase system, if the phase sequence is ABC (positive), by what angle 
does phase B lag behind phase A? 

(A)  60° (B)  90° 
(C)  120° (D)  180° 

24. What is the total reactive power in a three-phase balanced inductive load drawing 20 A 
current per phase at 400 V line voltage with power factor 0.8 lagging? 

(A)  9.6 kVAR (B)  8.3 kVAR 
(C)  12 kVAR (D)  6.9 kVAR 

25. In Thevenin's equivalent circuit, what does the Thevenin voltage represent? 

(A)  Voltage across load 
(B)  Open circuit voltage across load terminals 
(C)  Short circuit voltage 
(D)  Average voltage 

26. For a coil with self-inductance 10 mH carrying current of 5 A, what is the energy stored in the 
magnetic field? 

(A)  25 mJ (B)  50 mJ 
(C)  125 mJ (D)  250 mJ 

27. What is the phase angle between line voltage and phase voltage in a balanced  
star-connected system? 

(A)  0° (B)  30° 
(C)  60° (D)  120° 

28. In a series RLC circuit supplied with constant voltage at varying frequency, at what frequency 
does the current reach maximum value? 
(A)  Below resonant frequency (B)  At resonant frequency 
(C)  Above resonant frequency (D)  Zero frequency 
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22. साइनसॉइडल एसी तरंग के ͧलए पीक फैÈटर (Đेèट फैÈटर) Èया है (पीक मूãय और आरएमएस 
(RMS) मूãय के अनुपात के Ǿप मɅ)? 

 (A)  1.0  (B)  1.11  
 (C)  1.414  (D)  1.732 

23. एक संतुͧलत तीन-चरणीय Ĥणालȣ मɅ, यǑद चरण अनुĐम ABC (सकारा×मक) है, तो चरण B, चरण 
A से ͩकतने कोण से पीछे रहता है?  

 (A)  60°  (B)  90°  
 (C)  120°  (D)  180° 

24. एक संतुͧलत तीन-चरणीय Ĥेरक भार मɅ, जो ĤǓत चरण 20 A धारा लेता है और लाइन वोãटेज  
400 V है, तथा पावर फैÈटर 0.8 लैͬगगं है, उसमɅ कुल ĤǓतͩĐयाशील शिÈत ͩकतनी होगी?  

 (A)  9.6 kVAR  (B)  8.3 kVAR  
 (C)  12 kVAR  (D)  6.9 kVAR 

25. थेवेǓनन समतुãय पǐरपथ मɅ, थेवेǓनन वोãटेज ͩकसका ĤǓतǓनͬध×व करता है?? 

 (A)  लोड के पार वोãटेज  

 (B)  लोड टͧम[नलɉ के पार ओपन सͩक[ ट वोãटेज  

 (C)  शॉट[ सͩक[ ट वोãटेज  

 (D)  औसत वोãटेज 

26. एक कंुडलȣ िजसमɅ èव-Ĥेरक×व 10 mH है और उसमɅ 5 A धारा ĤवाǑहत हो रहȣ है, उसमɅ चुंबकȧय 
¢ेğ मɅ संĒहȣत ऊजा[ ͩकतनी होगी?  

 (A)  25 mJ  (B)  50 mJ  
 (C)  125 mJ  (D)  250 mJ 

27. एक संतुͧलत èटार संयोिजत Ĥणालȣ मɅ, लाइन वोãटेज और फेज वोãटेज के बीच का कोण ͩकतना 
होता है? 

 (A)  0°  (B)  30° 
 (C)  60°  (D)  120° 

28. एक Įेणीबƨ RLC पǐरपथ मɅ, िजसे पǐरवत[नीय आविृ×त पर िèथर वोãटेज Ĥदान ͩकया जाता है, 
उसमɅ धारा अͬधकतम मान पर ͩकस आविृ×त पर पहँुचती है? 

 (A)  अनुनाद आविृ×त से कम  (B)  अनुनाद आविृ×त पर  

 (C)  अनुनाद आविृ×त से अͬधक  (D)  शÛूय आविृ×त 
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29. What is the total impedance of two impedances (3+j4)Ω and (6+j8)Ω connected in parallel? 

(A)  (2+j2.67)Ω (B)  (4.5+j6)Ω 

(C)  (9+j12)Ω (D)  (1.8+j2.4)Ω 

30. In a balanced three-phase system, what is the relationship between line power and phase 
power in a delta connection? 

(A)  Line power = Phase power (B)  Line power = √3 × Phase power 

(C)  Line power = 3 × Phase power (D)  Line power = Phase power/√3 

31. In a DC shunt motor running at rated speed, what will be the effect on speed if the field flux 
is reduced by 20% while keeping armature voltage constant? 

(A)  Speed decreases by 20% (B)  Speed increases by approximately 25% 

(C)  Speed remains constant (D)  Speed decreases by 25% 

32. What is the primary reason for using compensating winding in large DC machines? 

(A)  To reduce eddy current loss (B)  To neutralize armature reaction 

(C)  To improve commutation (D)  To reduce copper losses 

33. In a DC series motor, if both field and armature currents are reversed simultaneously, what 
happens to the direction of rotation? 

(A)  Reverses (B)  Remains same 

(C)  Stops (D)  Becomes oscillatory 

34. For a 4-pole, 50Hz synchronous motor, if the speed is 1425 rpm, what is the slip in per unit? 

(A)  0.05 

(B)  0.95 

(C)  0.025 

(D)  Not applicable as synchronous motors have zero slip 
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29. "दो ĤǓतबाधाओं (3 + j4)Ω और (6 + j8)Ω को समानांतर मɅ जोड़ा गया है, तो कुल ĤǓतबाधा 
ͩकतनी होगी?  

 (A)  (2+j2.67)Ω  (B)  (4.5+j6)Ω  
 (C)  (9+j12)Ω  (D)  (1.8+j2.4)Ω 

30. एक संतुͧलत तीन-चरणीय Ĥणालȣ मɅ, डãेटा संयोजन मɅ लाइन शिÈत और फेज शिÈत के बीच Èया 
संबंध होता है?  

 (A)  लाइन पावर = फेज़ पावर (B)  लाइन पावर = √3 × फेज़ पावर 

 (C)  लाइन पावर = 3 × फेज़ पावर (D)  लाइन पावर = फेज़ पावर / √3 

31. एक डीसी शंट मोटर जो रेटेड गǓत पर चल रहȣ है, यǑद ¢ेğ ÝलÈस को 20% कम कर Ǒदया जाए 
और आमȶचर वोãटेज को िèथर रखा जाए, तो गǓत पर Èया Ĥभाव पड़गेा? 

 (A)  गǓत  20% घटती है  (B)  गǓत लगभग 25% बढ़ती है  

 (C)  गǓत समान रहती है  (D)  गǓत 25% घटती है 

32. बड़ ेडीसी मशीनɉ मɅ ¢ǓतपूǓत [ कंुडलȣ (कॉàपेÛसेǑटगं वाइंͫडगं) का मÉुय उƧेæय Èया होता है? 

  (A) भंवर धारा (एɬडी करंट) हाǓन को कम करने के ͧलए  

 (B)  आमȶचर ĤǓतͩĐया को ǓनिçĐय करने के ͧलए 

 (C)  कàयूटेशन को सुधारने के ͧलए 

 (D)  कॉपर हाǓन को कम करने के ͧलए 

33. एक डीसी सीरȣज़ मोटर मɅ, यǑद फȧãड और आमȶचर कȧ धाराएं एक साथ उलट दȣ जाएं, तो घूण[न कȧ 
Ǒदशा पर Èया Ĥभाव पड़गेा?  

 (A)  उलट जाती है  (B)  समान रहती है  

 (C)  ǽक जाती है  (D)  दोलनशील हो जाती है 

34. एक 4-पोल, 50Hz तुãयकाͧलक मोटर (ͧसĐंोनस मोटर) के ͧलए, यǑद गǓत 1425 rpm है, तो ĤǓत 
यूǓनट िèलप ͩकतना होगा? 

 (A)  0.05  
 (B)  0.95  
 (C)  0.025  
 (D)  लाग ूनहȣं होता Èयɉͩक तुãयकाͧलक मोटर (ͧसĐंोनस मोटर) मɅ िèलप शÛूय होता है 
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35. What is the main disadvantage of using resistance starting for a DC shunt motor? 

(A)  Low starting torque  
(B)  Energy wasted as heat 
(C)  Complex control  
(D)  High maintenance 

36. In a three-phase induction motor, what is the relationship between rotor frequency and slip 
at supply frequency of 50 Hz with slip of 0.04? 

(A)  2 Hz (B)  4 Hz 
(C)  50 Hz (D)  48 Hz 

37. What happens to the torque produced by a DC shunt motor if the supply voltage is reduced 
to half while keeping the load torque constant? 

(A)  Torque becomes one-fourth (B)  Torque remains same initially 
(C)  Torque doubles (D)  Torque becomes half 

38. In a synchronous motor, what is the primary function of damper windings (amortisseur 
windings)? 

(A)  To provide starting torque  
(B)  To improve power factor 
(C)  To increase efficiency  
(D)  To reduce harmonics 

39. For a DC machine with lap winding having 4 poles and 800 conductors, how many parallel 
paths exist in the armature winding? 

(A)  2 (B)  4 
(C)  8 (D)  800 

40. What is the condition for maximum efficiency in a DC motor? 

(A)  Iron loss = Copper loss  
(B)  Constant loss = Variable loss 
(C)  Mechanical loss = Electrical loss  
(D)  All losses are equal 
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35. डीसी शटं मोटर मɅ ĤǓतरोधक Ĥारंभ (रेͧसèटɅस èटाǑटɍग) का उपयोग करने कȧ असुͪवधा Èया है? 

 (A)  कम Ĥारंͧभक आघूण[ बल 

 (B)  ऊजा[ गमȸ के Ǿप मɅ åयथ[ होती है  

 (C)  जǑटल Ǔनयंğण  

 (D)  उÍच रखरखाव  

36. एक तीन-चरणीय Ĥेरणी मोटर (इंडÈशन मोटर) मɅ, यǑद आपूǓत [ आविृ×त 50Hz है और िèलप 0.04 
है, तो रोटर आविृ×त और िèलप के बीच Èया संबंध होता है? 

 (A)  2 Hz  (B)  4 Hz  
 (C)  50 Hz  (D)  48 Hz 

37. यǑद डीसी शंट मोटर को दȣ जाने वालȣ आपूǓत [ वोãटेज को आधा कर Ǒदया जाए, जबͩक लोड टॉक[   
को िèथर रखा जाए, तो उ×पनन् टॉक[  पर Èया Ĥभाव पड़गेा? 

 (A)  टॉक[  (आघूण[ बल) एक-चौथाई हो जाता है (B)  टॉक[  (आघूण[ बल) Ĥारंभ मɅ समान रहता है  

 (C)  टॉक[  (आघूण[ बल) दोगुना हो जाता है  (D)  टॉक[  (आघूण[ बल) आधा हो जाता है 

38. तुãयकाͧलक मोटर ( ͧसĐंोनस मोटर)  मɅ, डàैपर वाइंͫडÊंस (या अमॉǑट[सर वाइंͫडÊंस) का मुÉय काय[ 
Èया होता है? 

 (A)  Ĥारंͧभक टॉक[  (आघूण[ बल) Ĥदान करना 
 (B)  पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) को सुधारना 
 (C)  द¢ता बढ़ाना 
 (D)  हामȾǓनÈस को कम करना 

39. एक डीसी मशीन (डायरेÈट करंट मशीन) िजसमɅ लैप वाइंͫडगं, 4 पोल और 800 (चालक) कंडÈटर हɇ, 
उसमɅ आमȶचर वाइंͫडगं मɅ ͩकतने समानांतर पथ होते हɇ? 

 (A)  2 (B)  4  
 (C)  8  (D)  800 

40. डीसी मोटर (डायरेÈट मोटर) मɅ अͬधकतम द¢ता कȧ िèथǓत Èया होती है? 

 (A)  लौह हाǓन (आयरन हाǓन) = ताँबे कȧ हाǓन (कॉपर हाǓन) 

 (B)  èथायी हाǓन = पǐरवत[नीय हाǓन  

 (C)  यांǒğक हाǓन = ͪवɮयुत हाǓन  

 (D)  सभी हाǓनयाँ समान होती हɇ 
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41. In a three-phase wound rotor induction motor, external resistance is added in the rotor 
circuit primarily to: 

(A)  Reduce starting current and increase starting torque 
(B)  Increase speed 
(C)  Improve power factor 
(D)  Reduce noise 

42. What is the typical range of full-load slip for a three-phase squirrel cage induction motor? 

(A)  0-1% (B)  2-5% 
(C)  10-15% (D)  20-25% 

43. In a DC compound motor with cumulative compounding, how are the series and shunt fields 
connected magnetically? 

(A)  Opposing each other (B)  Aiding each other 
(C)  Perpendicular to each other (D)  Independent of each other 

44. What determines the synchronous speed of a three-phase induction motor? 

(A)  Supply voltage and frequency (B)  Supply frequency and number of poles 
(C)  Rotor resistance and reactance (D)  Load torque and current 

45. In a synchronous motor operating at leading power factor, it behaves like: 

(A)  Inductive load (B)  Capacitive load 
(C)  Resistive load (D)  No load 

46. What is the primary reason for using interpoles (commutating poles) in DC machines? 

(A)  To increase power output 
(B)  To improve commutation by neutralizing reactance voltage 
(C)  To reduce speed variation 
(D)  To increase efficiency 

47. For a 6-pole, 3-phase induction motor running at 950 rpm with supply frequency of 50 Hz, 
what is the percentage slip? 

(A)  2.5% (B)  5% 
(C)  7.5% (D)  10% 
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41. तीन-चरणीय वाउंड रोटर इंडÈशन मोटर मɅ, रोटर सͩक[ ट मɅ बाहरȣ ĤǓतरोध मुÉय Ǿप से ͩकस उƧेæय 
से जोड़ा जाता है? 

 (A)  Ĥारंͧभक धारा को कम करना और Ĥारंͧभक टॉक[  को बढ़ाना  
 (B)  गǓत बढ़ाना  
 (C)  पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) सुधारना  
 (D)  शोर कम करना 

42. तीन-चरणीय िèÈवरल केज इंडÈशन मोटर मɅ पूण[ लोड पर सामाÛय िèलप कȧ सीमा Èया होती है? 
 (A)  0–1%  (B)  2–5%  
 (C)  10–15% (D)  20–25% 

43. एक DC संयोिजत कàपाउंड मोटर  मɅ, Įृंखला और शटं  फ़ȧãɬस चुंबकȧय Ǿप से कैसे जुड़ी होती हɇ? 

 (A)  एक-दसूरे का ͪवरोध करती हɇ  (B)  एक-दसूरे कȧ सहायता करती हɇ  
 (C)  एक-दसूरे के लàबवत होती हɇ  (D)  एक-दसूरे से èवतंğ होती हɇ  

44. ǒğ-फेज़ Ĥेरक मोटर (तीन-फेज़ इंडÈशन मोटर) कȧ ͧसĐंोनस गǓत Èया Ǔनधा[ǐरत करती है? 

 (A)  आपूǓत [ वोãटेज और आविृ×त  (B)  आपूǓत [ कȧ आविृ×त और पोलɉ कȧ संÉया  
 (C)  रोटर ĤǓतरोध और ǐरएÈटɅस  (D)  लोड टॉक[  (आघूण[ बल) और धारा  

45. एक तुãयकाͧलक मोटर (ͧसĐंोनस मोटर) जो लȣͫडगं पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) पर चल रहȣ है, वह 
ͩकसकȧ तरह åयवहार करती है? 

 (A)  Ĥेरक लोड  (B)  संधारक लोड  

 (C)  ĤǓतरोधी लोड  (D)  ǒबना लोड  

46. डीसी (DC) मशीनɉ मɅ इंटरपोãस का मुÉय कारण Èया है? 

 (A)  शिÈत उ×पादन बढ़ाने के ͧलए  

 (B)  ǐरएÈटɅस वोãटेज  को ǓनçĤभावी करके कàयूटेशन  सुधारने के ͧलए 

 (C)  गǓत मɅ पǐरवत[न कम करने के ͧलए  

 (D)  द¢ता बढ़ाने के ͧलए  

47. एक 6-पोल, 3-फेज़ इंडÈशन मोटर जो 950 rpm पर चल रहȣ है और आपूǓत [ आविृ×त 50 Hz है, के 
ͧलए ĤǓतशत िèलप Èया है? 

 (A)  2.5%  (B)  5%   
 (C)  7.5%  (D)  10% 
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48. In a DC motor, what happens to the back EMF when the motor is first switched on? 
(A)  Maximum (B)  Zero 
(C)  Half of supply voltage (D)  Equal to supply voltage 

49. What is the primary advantage of using star-delta starter for three-phase induction motors? 
(A)  Starting current reduced to one-third (B)  Starting torque increased 
(C)  Power factor improved (D)  Efficiency increased 

50. In a synchronous generator (alternator), what is the effect of increasing field excitation at 
constant load? 
(A)  Terminal voltage increases, power factor becomes more lagging 
(B)  Terminal voltage increases, power factor becomes more leading 
(C)  Terminal voltage decreases, power factor unchanged 
(D)  No effect on terminal voltage 

51. For a DC series motor, how does the torque vary with armature current (neglecting 
saturation)? 
(A)  Linearly proportional (B)  Proportional to square of current 
(C)  Inversely proportional (D)  Independent of current 

52. What is the main reason for using skewed rotor bars in squirrel cage induction motors? 
(A)  To increase starting torque 
(B)  To reduce magnetic hum and improve torque uniformity 
(C)  To reduce rotor resistance 
(D)  To increase efficiency 

53. In a DC machine operating as a motor, what is the relationship between supply voltage (V), 
back EMF (Eb), and armature current (Ia) with resistance (Ra)? 
(A)  V = Eb – IaRa (B)  V = Eb + IaRa 
(C)  V = Eb/IaRa (D)  V = Eb × IaRa 

54. What happens to the speed of a DC shunt motor if the armature resistance increases due to 
heating? 
(A)  Speed increases slightly (B)  Speed decreases slightly 
(C)  Speed remains constant (D)  Motor stops 
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48. डीसी मोटर (डायरेÈट मोटर) मɅ, जब मोटर को पहलȣ बार चालू ͩकया जाता है, तो बैक EMF के साथ 
Èया होता है? 

 (A)  अͬधकतम  (B)  शÛूय 
 (C)  आपूǓत [ वोãटेज का आधा  (D)  आपूǓत [ वोãटेज के बराबर  

49. तीन-फेज़ इंडÈशन मोटरɉ के ͧलए èटार-डãेटा èटाट[र का मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  Ĥारंͧभक धारा को एक-Ǔतहाई तक घटाना  (B)  Ĥारंͧभक टॉक[  बढ़ाना  
 (C)  पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) सुधारना  (D)  द¢ता बढ़ाना  

50. एक ͧसĐंोनस जनरेटर मɅ, िèथर लोड पर फȧãड उ×तेजना बढ़ाने का Ĥभाव Èया होता है? 

 (A)  टͧम[नल वोãटेज बढ़ता है, पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) अͬधक लेͬगगं हो जाता है  
 (B)  टͧम[नल वोãटेज बढ़ता है, पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) अͬधक लȣͫडगं हो जाता है  
 (C)  टͧम[नल वोãटेज घटता है, पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) अपǐरवǓत[त रहता है  
 (D)  टͧम[नल वोãटेज पर कोई Ĥभाव नहȣं  

51. DC सीरȣज मोटर मɅ, आमȶचर धारा के साथ टॉक[  (आघूण[ बल) कैसे बदलता है (सैचुरेशन को 
नज़रअंदाज करते हुए)? 

 (A)  रेखीय Ǿप से समानुपाती  (B)  धारा के वग[ के समानुपाती  
 (C)  ĤǓतलोम समानुपाती  (D)  धारा से èवतंğ  

52. िèÈवरल केज इंडÈशन मोटरɉ मɅ èÈयूड रोटर बार उपयोग करने का मुÉय कारण Èया है? 

 (A)  Ĥारंͧभक टॉक[  (आघूण[ बल) बढ़ाने के ͧलए  
 (B)  चुंबकȧय हुम कम करने और टॉक[  (आघूण[ बल) कȧ समानता सुधारने के ͧलए  
 (C)  रोटर ĤǓतरोध कम करने के ͧलए  
 (D)  द¢ता बढ़ाने के ͧलए  

53. एक DC मशीन जो मोटर के Ǿप मɅ काम कर रहȣ है, मɅ सÜलाई वोãटेज (V), बैक EMF (Eb), और 
आमȶचर करंट (Ia) तथा ĤǓतरोध (Ra) के बीच Èया संबंध है? 

 (A)  V = Eb - IaRa  (B)  V = Eb + IaRa  
 (C)  V = Eb/IaRa  (D)  V = Eb × IaRa 

54. यǑद DC शटं मोटर मɅ आमȶचर ĤǓतरोध हȣǑटगं के कारण बढ़ जाता है, तो इसकȧ गǓत पर Èया 
Ĥभाव पड़ता है? 

 (A)  गǓत थोड़ी बढ़ जाती है  (B)  गǓत थोड़ी घट जाती है  
 (C)  गǓत िèथर रहती है  (D)  मोटर ǽक जाती है  
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55. In a three-phase induction motor, what is the effect of reducing supply voltage by 10% on 
the starting torque? 

(A)  Reduces by approximately 10% (B)  Reduces by approximately 19% 

(C)  Remains constant (D)  Increases by 10% 

56. For a synchronous motor operating at unity power factor, what is the relationship between 
field excitation and armature reaction? 

(A)  Under-excited (B)  Over-excited 

(C)  Normally excited (D)  No excitation needed 

57. In a DC machine with wave winding having 8 poles, how many parallel paths exist in the 
armature winding? 

(A)  2 (B)  4 

(C)  8 (D)  16 

58. What is the primary purpose of using Crawling in three-phase induction motors? 

(A)  It's a problem where motor runs at 1/7th of synchronous speed 

(B)  It improves efficiency 

(C)  It reduces losses 

(D)  It provides smooth starting 

59. In a synchronous motor, what is the angle between rotor field axis and resultant air-gap field 
axis called? 

(A)  Power angle or load angle (B)  Phase angle 

(C)  Impedance angle (D)  Torque angle 

60. For a separately excited DC motor, if field current is increased while keeping armature 
voltage constant, what happens to the speed? 

(A)  Increases (B)  Decreases 

(C)  Remains constant (D)  Becomes zero 
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55. एक तीन-फेज इंडÈशन मोटर मɅ, यǑद सÜलाई वोãटेज 10% कम कर Ǒदया जाए, तो Ĥारंͧभक टॉक[  
पर Èया Ĥभाव पड़गेा? 

 (A)  लगभग 10% कम हो जाता है  (B)  लगभग 19% कम हो जाता है  

 (C)  िèथर रहता है  (D)  10% बढ़ जाता है  

56. एक ͧसĐंोनस मोटर जो यूǓनटȣ पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) पर चल रहȣ है, मɅ फȧãड उ×तेजना और 
आमȶचर ǐरएÈशन के बीच Èया संबंध है? 

 (A)  अंडर-एÈसाइटेड  (B)  ओवर-एÈसाइटेड  

 (C)  सामाÛय Ǿप से उ×तेिजत  (D)  कोई उ×तेजना आवæयक नहȣं 

57. एक DC मशीन िजसमɅ वेव कंुडलȣ है और 8 पोल हɇ, उसमɅ आमȶचर कंुडलȣ मɅ ͩकतने समांतर माग[ 
होते हɇ? 

 (A)  2  (B)  4  
 (C)  8  (D)  16 

58. तीन-फेज़ इंडÈशन मोटरɉ मɅ Đॉͧलगं (Crawling) का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  यह एक समèया है जहाँ मोटर ͧसĐंोनस गǓत का 1/7 भाग पर चलती है 

 (B)  यह द¢ता  सुधारता है 

 (C)  यह हाǓनयɉ  को कम करता है 

 (D)  यह सुसंगत Ĥारंभ Ĥदान करता है 

59. एक तुãयकाͧलक मोटर (ͧसĐंोनस मोटर) मɅ, रोटर फȧãड अ¢ और पǐरणामी एयर-गैप फȧãड अ¢  
के बीच कोण को Èया कहा जाता है? 

 (A)  पावर कोण या लोड कोण  (B)  फेज़ कोण  

 (C)  इàपेडɅस कोण  (D)  टॉक[  कोण  

60. एक अलग से उ×तेिजत DC मोटर मɅ, यǑद आमȶचर वोãटेज िèथर रखत ेहुए फȧãड करंट बढ़ाया जाए, 
तो गǓत पर Èया Ĥभाव पड़गेा? 

 (A)  बढ़ जाती है  (B)  घट जाती है  

 (C)  िèथर रहती है  (D)  शÛूय हो जाती है  
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61. In a power system, what is the primary purpose of using shunt reactors in extra-high voltage 
(EHV) transmission lines? 

(A)  To compensate for leading reactive power 
(B)  To compensate for lagging reactive power 

(C)  To improve voltage regulation 

(D)  To reduce losses 

62. What is the per-unit impedance of a transformer rated 10 MVA, 11/66 kV with impedance of 
10% on its own base? 

(A)  0.01 pu (B)  0.1 pu 

(C)  1.0 pu (D)  10 pu 

63. In power system stability studies, what does the term "critical clearing time" refer to? 

(A)  Time to isolate faulty section 

(B)  Maximum allowable time to clear a fault before system becomes unstable 

(C)  Time for circuit breaker operation 

(D)  Total fault duration 

64. What is the main advantage of using HVDC transmission over HVAC for long-distance bulk 
power transmission? 

(A)  Lower losses and no stability issues (B)  Easy voltage transformation 

(C)  Cheaper equipment (D)  Simpler protection 

65. In a power system, what is the primary function of installing series capacitors in transmission 
lines? 

(A)  To improve voltage profile 

(B)  To reduce effective series reactance and increase power transfer capability 

(C)  To reduce losses 

(D)  To filter harmonics 



ELECTRICAL ENGINEERING ANFR022025 इलेिÈĚकल इंजीǓनयǐरगं 

     21 A 

61. एक पावर ͧसèटम मɅ, अ×यͬधक उÍच वोãटेज Ěांसͧमशन लाइनɉ मɅ शटं ǐरएÈटर  का मुÉय उƧेæय 
Èया है? 

 (A)  अĒणी ǐरएिÈटव पावर कȧ पूǓत [ करने के ͧलए  

 (B)  ͪवलंǒबत ǐरएिÈटव पावर कȧ पूǓत [ करने के ͧलए  

 (C)  वोãटेज Ǔनयमन सुधारने के ͧलए  

 (D)  हाǓनयɉ को कम करने के ͧलए 

62. एक 10 MVA, 11/66 kV Ěांसफाम[र का पेर-यूǓनट इàपीडɅस (ĤǓतरोध) Èया है, यǑद इसका इàपीडɅस 
अपने बेस पर 10% है? 

 (A)  0.01 ͪप.यू. (B)  0.1 ͪप.यू. 

 (C)  1.0 ͪप.यू. (D)  10 ͪप.यू. 

63. पावर ͧसèटम िèथरता अÚययन मɅ, "ͩĐǑटकल िÈलयǐरगं टाइम (critical clearing time)" से Èया 
अͧभĤाय है? 

 (A)  दोषĒèत सेÈशन को अलग करने का समय 

 (B)  ͧसèटम अिèथर होने से पहले दोष को साफ़ करने का अͬधकतम अनुमत समय 

 (C)  सͩक[ ट Ħेकर के संचालन का समय 

 (D)  कुल दोष अवͬध 

64. लंबी दरूȣ कȧ थोक पावर Ěांसͧमशन के ͧलए HVDC Ěांसͧमशन का मुÉय लाभ Èया है, बनाम 
HVAC? 

 (A)  कम हाǓन और कोई िèथरता समèया नहȣं (B)  वोãटेज पǐरवत[न आसान 

 (C)  सèता उपकरण (D)  सरल सुर¢ा Ĥणालȣ 

65. पावर ͧसèटम मɅ, Ěांसͧमशन लाइनɉ मɅ सीरȣज कैपेͧसटर लगाने का मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  वोãटेज Ĥोफ़ाइल मɅ सुधार करना 
 (B)  Ĥभावी सीरȣज ǐरएÈटɅस कम करना और पावर Ěांसफर ¢मता बढ़ाना 
 (C)  हाǓनयɉ को कम करना 
 (D)  हामȾǓनÈस को ͩफ़ãटर करना 
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66. What is the typical operating temperature limit for a transformer with Class A insulation? 

(A)  55°C (B)  75°C 
(C)  105°C (D)  130°C 

67. In a power system, if a fault causes the voltage at a bus to drop to 80% of nominal, what will 
be the current drawn by a constant impedance load? 

(A)  Remains same (B)  Increases to 125% 
(C)  Reduces to 80% (D)  Reduces to 64% 

68. What is the primary purpose of using neutral grounding resistor (NGR) in power systems? 

(A)  To limit earth fault current (B)  To improve power factor 
(C)  To reduce harmonics (D)  To increase voltage 

69. In a double-circuit transmission line, what is the main advantage over a single-circuit line of 
the same capacity? 

(A)  Lower cost (B)  Improved reliability 
(C)  Better aesthetics (D)  Easier maintenance 

70. What percentage of the transformer rating should the Buchholz relay be typically set to 
operate? 

(A)  10-15% 
(B)  50-60% 
(C)  80-90% 
(D)  Does not depend on percentage, operates on gas accumulation 

71. In automatic generation control (AGC) of power systems, what does the term "area control 
error (ACE)" represent? 

(A)  Frequency deviation only 
(B)  Tie-line power deviation only 
(C)  Combination of frequency deviation and tie-line power deviation 
(D)  Voltage deviation 
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66. Èलास A इंसुलेशन वाले Ěांसफाम[र के ͧलए सामाÛय पǐरचालन तापमान सीमा Èया है? 
 (A)  55°C (B)  75°C 
 (C)  105°C (D)  130°C 

67. पावर ͧसèटम मɅ, यǑद ͩकसी दोष के कारण बस वोãटेज 80% हो जाता है, तो िèथर ĤǓतबाधा लोड 
(कॉनèटɅट इàपीडɅस लोड) ɮवारा खींची जाने वालȣ धारा Èया होगी? 

 (A)  समान रहती है (B)  125% तक बढ़ जाती है 

 (C)  80% तक घट जाती है (D)  64% तक घट जाती है 

68. पावर ͧसèटम मɅ ÛयूĚल Ēाउंͫडगं रेͧसèटर (NGR) लगाने का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  पØृवी दोष धारा को सीͧमत करना (B)  पावर फैÈटर सुधारना 
 (C)  हामȾǓनÈस कम करना (D)  वोãटेज बढ़ाना 

69. डबल-सͩक[ ट Ěांसͧमशन लाइन का समान ¢मता वालȣ ͧसगंल-सͩक[ ट लाइन पर मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  कम लागत (B)  बेहतर ͪवæवसनीयता 
 (C)  बेहतर सɋदय[शाèğ  (D)  आसान रखरखाव 

70. Ěांसफाम[र रेǑटगं का ͩकतना ĤǓतशत बुकहोãज़ ǐरले (Buchholz relay) को आम तौर पर संचाͧलत 
करने के ͧलए सेट ͩकया जाना चाǑहए? 

 (A)  10-15% 
 (B)  50-60% 
 (C)  80-90% 
 (D)  ĤǓतशत पर Ǔनभ[र नहȣं करता, गैस संचय पर काम करता है 

71. पावर ͧसèटम के ऑटोमैǑटक जनरेशन कंĚोल (AGC) मɅ, "एǐरया कंĚोल एरर (ACE)" Èया दशा[ता 
है? 

 (A)  केवल ĥȧÈवɅसी ͪवचलन 

 (B)  केवल टाई-लाइन पावर ͪवचलन 

 (C)  ĥȧÈवɅसी ͪवचलन और टाई-लाइन पावर ͪवचलन का संयोजन 

 (D)  वोãटेज ͪवचलन 
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72. What is the typical fault level (MVA) at which a circuit breaker rated at 33 kV with breaking 
capacity of 350 MVA can safely interrupt? 

(A)  Any value below 350 MVA  
(B)  Exactly 350 MVA 
(C)  Up to 350 MVA symmetrical  
(D)  Depends on power factor 

73. In a transmission line, what happens to the Ferranti effect as the line length increases 
beyond the critical length at no load? 

(A)  Becomes more pronounced (B)  Reduces 
(C)  Disappears (D)  Reverses 

74. What is the primary purpose of using Static VAR Compensator (SVC) in transmission 
systems? 

(A)  Active power compensation 
(B)  Reactive power compensation and voltage control 
(C)  Frequency control 
(D)  Harmonic filtering 

75. In a distribution system, what is the typical voltage regulation limit for satisfactory 
operation? 

(A)  ±2.5% (B)  ±5% 
(C)  ±10% (D)  ±15% 

76. What is the main difference between busbar protection using high-impedance differential 
scheme and low-impedance differential scheme? 

(A)  CT requirements and sensitivity to external faults 
(B)  Speed of operation 
(C)  Cost 
(D)  Reliability 
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72. एक 33 kV रेटेड सͩक[ ट Ħेकर िजसकȧ Ħेͩकंग ¢मता 350 MVA है, ͩकस फॉãट èतर (MVA) तक 
सुरͯ¢त Ǿप से Ħेक कर सकती है? 

 (A)  350 MVA से कम ͩकसी भी मान पर 

 (B)  ठȤक 350 MVA पर 

 (C)  350 MVA समͧमत तक 

 (D)  पावर फैÈटर (शिÈत गुणांक) पर Ǔनभ[र करता है 

73. एक Ěांसͧमशन लाइन मɅ, जब लाइन लंबाई ͩĐǑटकल लंबाई से अͬधक हो जाती है और नो-लोड होता 
है, तो फेरांटȣ इफेÈट (Ferranti effect) Èया होता है? 

 (A)  और अͬधक èपçट हो जाता है (B)  कम हो जाता है 

 (C)  समाÜत हो जाता है (D)  उलट जाता है 

74. Ěांसͧमशन ͧसèटम मɅ èटैǑटक VAR कàपेÛसेटर (SVC) लगाने का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  सͩĐय पावर कȧ पूǓत [ 

 (B)  ǐरएिÈटव पावर कȧ पूǓत [ और वोãटेज Ǔनयंğण 

 (C)  ĥȧÈवɅसी Ǔनयंğण 

 (D)  हामȾǓनक ͩफ़ãटǐरगं 

75. एक ͪवतरण Ĥणालȣ मɅ, संतोषजनक संचालन के ͧलए सामाÛय वोãटेज Ǔनयमन सीमा Èया होती है? 

 (A)  ±2.5% (B)  ±5% 

 (C)  ±10% (D)  ±15% 

76. हाई-इàपीडɅस ͫडफरɅͧशयल और लो-इàपीडɅस ͫडफरɅͧशयल èकȧम का उपयोग करके बसबार सुर¢ा मɅ 
मुÉय अंतर Èया है? 

 (A)  CT आवæयकताएँ और बाहरȣ दोषɉ के ĤǓत संवेदनशीलता 
 (B)  संचालन कȧ गǓत 

 (C)  लागत 

 (D)  ͪवæवसनीयता 
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77. In an auto-transformer, if the transformation ratio (N2/N1) is 2, what percentage of power is 
transferred conductively? 

(A)  25% (B)  50% 

(C)  75% (D)  100% 

78. What is the primary purpose of conducting a Ductor test on a transformer? 

(A)  To measure turns ratio 

(B)  To check winding resistance and inter-turn faults 

(C)  To test insulation 

(D)  To verify connections 

79. In power system economics, what does the term "capacity factor" of a generating station 
represent? 

(A)  Ratio of average load to peak load 

(B)  Ratio of actual energy generated to maximum possible energy 

(C)  Ratio of installed capacity to demand 

(D)  Efficiency of generation 

80. What is the typical value of string efficiency for a suspension insulator string used in 132 kV 
transmission? 

(A)  100% (B)  90-95% 

(C)  70-85% (D)  50-60% 

81. In symmetrical components analysis, what does the negative sequence component 
represent? 

(A)  Balanced three-phase system 

(B)  Single-phase component 

(C)  Unbalanced component with reverse phase sequence 

(D)  Harmonic component 
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77. एक ऑटो-Ěांसफाम[र मɅ, यǑद Ěांसफॉमȶशन अनुपात (N2/N1) = 2 है, तो ͩकतने ĤǓतशत ͪवɮयुत 
चालकता (पावर कंडिÈटवलȣ) Ěांसफर होती है? 

 (A)  25% (B)  50% 

 (C)  75% (D)  100% 

78. Ěांसफाम[र पर डÈटर (Ductor) टेèट करने का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  टÛस[ रेͧशयो मापना 
 (B)  वाइंͫडगं रेिजèटɅस और इंटर-टन[ दोष जांचना 
 (C)  इंसुलेशन का परȣ¢ण 

 (D)  कनेÈशÛस कȧ पुिçट 

79. पावर ͧसèटम अथ[शाèğ मɅ, जेनरेटर èटेशन का कैपेͧसटȣ फैÈटर (capacity factor) Èया दशा[ता है? 

 (A)  औसत लोड और पीक लोड का अनुपात 

 (B)  वाèतͪवक उ×पÛन ऊजा[ और अͬधकतम संभव ऊजा[ का अनुपात 

 (C)  èथाͪपत ¢मता और मांग का अनुपात 

 (D)  उ×पादन कȧ द¢ता 

80. 132 kV Ěांसͧमशन मɅ ĤयुÈत सèपɅशन इंसुलेटर िèĚंग के ͧलए सामाÛय िèĚंग द¢ता (string 
efficiency) ͩकतनी होती है? 

 (A)  100% (B)  90-95% 

 (C)  70-85% (D)  50-60% 

81. ͧसमेंǑĚकल कंपोनɅɪस ͪवæलेषण मɅ, ǓनगेǑटव सीÈवɅस (Negative Sequence) कंपोनɅट Èया दशा[ता 
है? 

 (A)  संतुͧलत तीन-फेज ͧसèटम  
 (B)  एकल-फेज कंपोनɅट 

 (C)  उãटȣ फेज़ Đम  वाला असंतुͧलत कंपोनɅट  
 (D)  हामȾǓनक कंपोनɅट 
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82. What is the main purpose of using surge impedance loading (SIL) as a parameter in 
transmission line design? 

(A)  To calculate maximum current 

(B)  To determine natural loading at which voltage profile is flat 

(C)  To calculate losses 

(D)  To determine insulation level 

83. In a power transformer, what is the typical no-load current as a percentage of full-load 
current? 

(A)  1-5% (B)  10-15% 

(C)  20-25% (D)  30-40% 

84. What is the primary function of installing grading rings on insulators in high-voltage systems? 

(A)  To improve mechanical strength 

(B)  To improve voltage distribution across insulator string 

(C)  To reduce weight 

(D)  To ease maintenance 

85. In a radial distribution system, if the voltage at the sending end is 11 kV and at the receiving 
end is 10.5 kV with 100 A current flow, what is the percentage voltage regulation? 

(A)  4.54% (B)  4.76% 

(C)  5.0% (D)  9.1% 

86. What is the typical duration for which a transformer can withstand overloading at 125% of 
rated capacity? 

(A)  Continuously 

(B)  2 hours 

(C)  30 minutes 

(D)  Depends on cooling method and ambient temperature 
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82. Ěांसͧमशन लाइन ͫडज़ाइन मɅ सज[ इàपीडɅस लोͫडगं (SIL) को पैरामीटर के Ǿप मɅ उपयोग करने का 
मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  अͬधकतम करंट कȧ गणना करना 

 (B)  ĤाकृǓतक लोड Ǔनधा[ǐरत करना िजस पर वोãटेज Ĥोफ़ाइल सपाट हो 

 (C)  लॉस कȧ गणना करना 

 (D)  इंसुलेशन èतर Ǔनधा[ǐरत करना 

83. पावर Ěांसफाम[र मɅ, नो-लोड करंट आमतौर पर फुल-लोड करंट का ͩकतना ĤǓतशत होता है? 

 (A)  1-5% (B)  10-15% 

 (C)  20-25% (D)  30-40% 

84. हाई-वोãटेज ͧसèटम मɅ इंसुलेटर पर Ēेͫडगं ǐरÊंस लगाने का मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  यांǒğक मजबूती बढ़ाना 

 (B)  इंसुलेटर िèĚंग मɅ वोãटेज ͪवतरण को बेहतर बनाना 

 (C)  वजन कम करना 

 (D)  रख-रखाव आसान बनाना 

85. एक रेͫडयल ͪवतरण Ĥणालȣ मɅ, यǑद सɅͫडगं एंड वोãटेज 11 kV है और ǐरसीͪवगं एंड वोãटेज  
10.5 kV है, तथा करंट 100 A है, तो वोãटेज रेगुलेशन का ĤǓतशत Èया होगा? 

 (A)  4.54% (B)  4.76% 

 (C)  5.0% (D)  9.1% 

86. एक Ěांसफाम[र 125% रेटेड ¢मता पर ͩकतने समय तक ओवरलोड सहन कर सकता है? 

 (A)  लगातार (Continuously) 

 (B)  2 घंटे 

 (C)  30 ͧमनट 

 (D)  कूͧलगं ͪवͬध और पǐरवेश तापमान पर Ǔनभ[र 
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87. In power system protection, what is the primary advantage of using numerical relays over 
electromechanical relays? 

(A)  Lower cost 

(B)  Greater accuracy, self-monitoring, and multiple protection functions 

(C)  Simpler design 

(D)  No power supply required 

88. What happens to the reactive power generation by a synchronous generator when it 
operates in the overexcited region? 

(A)  Absorbs reactive power (B)  Generates reactive power 

(C)  No reactive power flow (D)  Reactive power oscillates 

89. In a 400 kV transmission system, what is the typical clearance required between live 
conductor and ground? 

(A)  1-2 meters (B)  3-4 meters 

(C)  6-8 meters (D)  10-15 meters 

90. What is the typical diversity factor for a residential distribution system? 

(A)  Less than 1 (B)  Equal to 1 

(C)  1.2 to 1.6 (D)  Greater than 2 

91. In a closed-loop control system, what is the primary effect of increasing the gain of the 
forward path? 

(A)  Reduces steady-state error but may cause instability 

(B)  Increases steady-state error 

(C)  No effect on steady-state error 

(D)  Always improves stability 

92. For a second-order system with transfer function ( ) ( )222 2/ nnn sssG ωζωω ++= , what is the 
condition for critically damped response? 

(A)  ζ < 1 (B)  ζ = 1 

(C)  ζ > 1 (D)  ζ = 0 
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87. पावर ͧसèटम सुर¢ा मɅ, Ûयूमेǐरकल ǐरले (Numerical Relays) का उपयोग करने का मुÉय लाभ 
Èया है? 

 (A)  कम लागत 

 (B)  अͬधक सटȣकता, èव-Ǔनगरानी और बहु-संर¢ण काय[ 
 (C)  सरल ͫडज़ाइन 

 (D)  पावर सÜलाई कȧ आवæयकता नहȣं 

88. जब एक ͧसĐंोनस जनरेटर ओवर-एÈससाइटेड (overexcited) ¢ेğ मɅ काम करता है, तो ǐरएिÈटव 
पावर मɅ Èया होता है? 

 (A)  ǐरएिÈटव पावर को अवशोͪषत करता है (B)  ǐरएिÈटव पावर उ×पÛन करता है 

 (C)  कोई ǐरएिÈटव पावर Ĥवाह नहȣं होता (D)  ǐरएिÈटव पावर दोलन करता है 

89. 400 kV Ěांसͧमशन ͧसèटम मɅ, लाइव कंडÈटर और Ēाउंड के बीच सामाÛय िÈलयरɅस ͩकतना होना 
चाǑहए? 

 (A)  1-2 मीटर (B)  3-4 मीटर 

 (C)  6-8 मीटर (D)  10-15 मीटर 

90. एक आवासीय ͪवतरण Ĥणालȣ मɅ सामाÛय डाइवͧस[टȣ फैÈटर Èया होता है? 

 (A)  1 से कम (B)  1 के बराबर 

 (C)  1.2 से 1.6 (D)  2 से अͬधक 

91. ÈलोÏड-लूप Ǔनयंğण Ĥणालȣ मɅ, यǑद फॉरवड[ पाथ का गेन बढ़ाया जाए, तो मुÉय Ĥभाव Èया  
होता है? 

 (A)  िèथरावèथा ğǑुट कम होती है लेͩकन अिèथरता हो सकती है 

 (B)  िèथरावèथा ğǑुट बढ़ जाती है 

 (C)  िèथरावèथा ğǑुट पर कोई Ĥभाव नहȣं 
 (D)  हमेशा िèथरता बेहतर होती है 

92. दसूरे-Đम Ĥणालȣ (Second-order system) के ͧलए, िजसका Ěांसफर फ़ंÈशन है  
( ) ( )222 2/ nnn sssG ωζωω ++= , ͩĐǑटकल डàैÜड (Critically Damped) ĤǓतͩĐया कȧ िèथǓत Èया 

है? 
 (A)  ζ < 1 (B)  ζ = 1 
 (C) ζ > 1 (D)  ζ = 0 
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93. In the Bode plot of a system, what does the gain crossover frequency represent? 

(A)  Frequency at which phase is -180° 
(B)  Frequency at which magnitude is 0 dB 
(C)  Resonant frequency 
(D)  Natural frequency 

94. What is the primary advantage of using a PID controller over a simple proportional 
controller? 

(A)  Eliminates steady-state error and improves transient response 
(B)  Simpler implementation 
(C)  Lower cost 
(D)  No derivative action needed 

95. In root locus analysis, what does the breakaway point represent? 

(A)  Point where locus enters real axis 
(B)  Point where locus leaves real axis 
(C)  Point where two or more loci meet on real axis 
(D)  Intersection with imaginary axis 

96. For a unity feedback control system with open-loop transfer function G(s) = K/s(s+2), what is 
the type of the system? 

(A)  Type 0 (B)  Type 1 
(C)  Type 2 (D)  Type 3 

97. What is the steady-state error for a type-1 system when subjected to a unit ramp input? 

(A)  Zero 
(B)  1/Kv where Kv is velocity error constant 
(C)  1/Kp where Kp is position error constant 
(D)  Infinity 

98. In a control system, what does the term "phase margin" indicate? 

(A)  Additional phase lag at gain crossover frequency before instability 
(B)  Additional gain before instability 
(C)  Steady-state error 
(D)  Damping ratio 
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93. ͧसèटम के बॉड Üलॉट (Bode Plot) मɅ, गेन Đॉसओवर ĥȧÈवɅसी Èया दशा[ती है? 
 (A)  वह ŉȧÈवɅसी जहाँ फेज़ -180° है (B)  वह ŉȧÈवɅसी जहाँ मैिÊनɪयूड 0 dB है 

 (C)  रेज़ोनɅस ŉȧÈवɅसी (D)  ĤाकृǓतक ŉȧÈवɅसी 

94. एक PID कंĚोलर का साधारण Ĥपोश[नल कंĚोलर पर मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  िèथरावèथा ğǑुट समाÜत करना और Ěांिज़एंट ĤǓतͩĐया बेहतर बनाना 
 (B)  सरल काया[Ûवयन 

 (C)  कम लागत 

 (D)  डǐेरवेǑटव कार[वाई कȧ आवæयकता नहȣं 

95. Ǿट लोकेस (Root Locus) ͪवæलेषण मɅ, Ħेकअवे पॉइंट Èया दशा[ता है? 

 (A)  ǒबदं ुजहा ँलोकेस वाèतͪवक अ¢ पर Ĥवेश करता है 

 (B)  ǒबदं ुजहा ँलोकेस वाèतͪवक अ¢ छोड़ता है 

 (C)  ǒबदं ुजहा ँदो या अͬधक लोकेस वाèतͪवक अ¢ पर ͧमलते हɇ 
 (D)  इमैिजनरȣ अ¢ के साथ ĤǓतÍछेदन 

96. यूǓनटȣ फȧडबैक Ǔनयंğण Ĥणालȣ मɅ, यǑद ओपन-लूप Ěांसफर फ़ंÈशन है G(s) = K/s(s+2), तो 
ͧसèटम का Ĥकार Èया है? 

 (A)  Ĥकार 0 (B)  Ĥकार 1 

 (C)  Ĥकार 2 (D)  Ĥकार 3 

97. Type-1 ͧसèटम के ͧलए, यǑद यूǓनट रैàप इनपुट Ǒदया जाए, तो िèथरावèथा ğǑुट (Steady-state 
error) Èया होगी? 

 (A)  शÛूय 

 (B)  1/Kv, जहाँ Kv वेलोͧसटȣ ğǑुट िèथरांक है 

 (C)  1/Kp, जहा ँKp पोिज़शन ğǑुट िèथरांक है 

 (D)  अनंत 

98. Ǔनयंğण Ĥणालȣ मɅ, फेज़ मािज[न (Phase Margin) Èया दशा[ता है? 
 (A)  गेन Đॉसओवर ŉȧÈवɅसी पर अǓतǐरÈत फेज़ लेग िजसे अिèथरता से पहले ͧलया जा सकता है 

 (B)  अिèथरता से पहले अǓतǐरÈत गेन 

 (C)  िèथरावèथा ğǑुट 

 (D)  डिैàपंग रेͧशयो 
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99. What is the effect of adding a zero to the transfer function of a control system? 

(A)  Speeds up response and may cause overshoot 

(B)  Slows down response 

(C)  No effect on response 

(D)  Causes instability always 

100. In Nyquist stability criterion, if the Nyquist plot encircles –1+j0 point once in clockwise 
direction for a system with one open-loop RHP pole, the closed-loop system is: 

(A)  Stable (B)  Unstable 

(C)  Marginally stable (D)  Cannot determine 

101. What is the primary purpose of using a lead compensator in control systems? 

(A)  To improve steady-state accuracy 

(B)  To increase phase margin and improve transient response 

(C)  To reduce bandwidth 

(D)  To eliminate steady-state error 

102. For a system with characteristic equation s³ + 6s² + 11s + 6 = 0, using Routh-Hurwitz 
criterion, the system is: 

(A)  Stable 

(B)  Unstable 

(C)  Marginally stable 

(D)  Cannot determine without additional information 

103. In state-space representation, if a system has 3 state variables, 2 inputs, and 1 output, what 
is the dimension of the B matrix? 

(A)  3 × 1 (B)  3 × 2 

(C)  2 × 3 (D)  1 × 3 
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99. Ǔनयंğण Ĥणालȣ के Ěांसफर फ़ंÈशन मɅ एक ज़ीरो (zero)  जोड़ने का Ĥभाव Èया है? 

 (A)  ĤǓतͩĐया तेज होती है और ओवरशटू हो सकता है 

 (B)  ĤǓतͩĐया धीमी हो जाती है 

 (C)  ĤǓतͩĐया पर कोई Ĥभाव नहȣं 
 (D)  हमेशा अिèथरता पैदा होती है 

100. नाइिÈवèट िèथरता मानदंड (Nyquist Stability Criterion) मɅ, यǑद एक Ĥणालȣ के ͧलए नाइिÈवèट 
Üलॉट -1+j0 ǒबदं ुको घड़ी कȧ Ǒदशा मɅ एक बार घेरता है और ओपन-लूप मɅ एक RHP पोल है, तो  
ÈलोÏड -लूप ͧसèटम होगा: 

 (A) िèथर  (B)  अिèथर  

 (C)  सीमांत िèथर  (D)  Ǔनधा[ǐरत नहȣं ͩकया जा सकता 

101. Ǔनयंğण Ĥणाͧलयɉ (Control Systems) मɅ लȣड कàपेÛसेटर  का मुÉय उƧेæय Èया होता है? 

 (A)  िèथरावèथा सटȣकता (Steady-state accuracy) मɅ सुधार करना 
 (B)  फेज़ मािज[न बढ़ाना और Ěांिज़एंट ĤǓतͩĐया (Transient Response) मɅ सुधार करना 
 (C)  बɇडͪवɬथ कम करना 
 (D)  िèथरावèथा ğǑुट समाÜत करना 

102. समीकरण s³ + 6s² + 11s + 6 = 0 वाले ͧसèटम के ͧलए, Routh-Hurwitz मानदंड (Routh-
Hurwitz Criterion) का उपयोग करने पर ͧसèटम कȧ िèथरता Èया होगी? 

 (A)  िèथर  

 (B)  अिèथर  

 (C)  सीमांत िèथर  

 (D)  अǓतǐरÈत जानकारȣ के ǒबना Ǔनधा[ǐरत नहȣं ͩकया जा सकता 

103. यǑद ͩकसी Ĥणालȣ मɅ 3 èटेट वेǐरएबãस, 2 इनपुट, और 1 आउटपुट हɇ, तो èटेट-èपेस ǓनǾपण 
(State-Space Representation) मɅ B मैǑĚÈस का आयाम (Dimension) Èया होगा? 

 (A) 3 × 1  (B)  3 × 2  
 (C)  2 × 3  (D)  1 × 3 
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104. What is the primary advantage of digital control systems over analog control systems? 

(A)  Simpler hardware 

(B)  Immunity to noise and flexibility in implementing complex algorithms 

(C)  Lower cost always 

(D)  Faster response 

105. In a Moving Iron (MI) type instrument, what principle is used for deflection? 

(A)  Electromagnetic induction  

(B)  Electrostatic force 

(C)  Magnetic attraction/repulsion  

(D)  Thermal effect 

106. For a Permanent Magnet Moving Coil (PMMC) instrument, what modification is required to 
measure AC quantities? 

(A)  No modification needed  

(B)  Add a rectifier 

(C)  Add a capacitor  

(D)  Use different spring 

107. What is the typical accuracy class of a laboratory-grade analog measuring instrument? 

(A)  0.1 to 0.5 (B)  1.0 to 1.5 

(C)  2.5 to 5.0 (D)  5.0 to 10.0 

108. In a Wheatstone bridge, what is the condition for null deflection (balance)? 

(A)  R1/R2 = R3/R4 (B)  R1×R2 = R3×R4 

(C)  R1×R4 = R2×R3 (D)  R1 + R2 = R3 + R4 
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104. ͫडिजटल Ǔनयंğण Ĥणाͧलयɉ (Digital Control Systems) का एनालॉग Ǔनयंğण Ĥणाͧलयɉ (Analog 
Control Systems) पर मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  सरल हाड[वेयर 

 (B)  शोर (Noise) से ĤǓतर¢ा और जǑटल एãगोǐरƬ को लाग ूकरने मɅ लचीलापन 

 (C)  हमेशा कम लागत 

 (D)  तेज़ ĤǓतͩĐया 

105. मूͪवगं आयरन (Moving Iron - MI) Ĥकार के उपकरण मɅ ͪवचलन (Deflection) ͩकस ͧसƨांत 
परआधाǐरत होता है? 

 (A)  ͪवɮयुतचुंबकȧय Ĥेरण (Electromagnetic induction) 

 (B)  ͪवɮयुतèथैǓतक बल (Electrostatic force) 

 (C)  चुंबकȧय आकष[ण / ͪवकष[ण  

 (D)  ऊçमीय Ĥभाव  

106. मूͪवगं कॉइल (PMMC - Permanent Magnet Moving Coil) उपकरण से AC माğाएँ मापने के 
ͧलए कौन-सा पǐरवत[न आवæयक है? 

 (A)  कोई पǐरवत[न आवæयक नहȣं  
 (B)  एक रेिÈटफायर (Rectifier) जोड़ना 
 (C)  एक कैपेͧसटर जोड़ना  
 (D)  अलग िèĤंग का उपयोग करना 

107. एक Ĥयोगशाला-Ēेड (Laboratory-grade) एनालॉग मापन उपकरण कȧ सामाÛय सटȣकता Įेणी 
(Accuracy Class) Èया होती है? 

 (A)  0.1 से 0.5 (B)  1.0 से 1.5 

 (C)  2.5 से 5.0 (D)  5.0 से 10.0 

108. åहȣटèटोन ǒĦज (Wheatstone Bridge) मɅ नल ͪवचलन (Null Deflection) या संतुलन (Balance) 
कȧ िèथǓत Èया होती है? 

 (A)  R1/R2 = R3/R4  (B)  R1×R2 = R3×R4  
 (C)  R1×R4 = R2×R3  (D)  R1 + R2 = R3 + R4 
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109. What is the primary advantage of using a Kelvin double bridge over a Wheatstone bridge? 

(A)  Can measure high resistance 

(B)  Can measure very low resistance accurately 

(C)  Simpler construction 

(D)  No power supply needed 

110. In a CRO (Cathode Ray Oscilloscope), what does the Y-axis amplifier (vertical deflection) 
display? 

(A)  Time base (B)  Input signal amplitude 

(C)  Frequency (D)  Phase 

111. What is the typical input impedance of a Digital Multimeter (DMM) when measuring  
DC voltage? 

(A)  1 kΩ (B)  10 kΩ 

(C)  1 MΩ (D)  10 MΩ or higher 

112. In a CT (Current Transformer), what is the typical burden specified? 

(A)  In watts (B)  In VA at specified power factor 

(C)  In amperes (D)  In ohms 

113. What is the primary purpose of using a potential transformer (PT or VT) in high-voltage 
systems? 

(A)  To increase voltage 

(B)  To step down voltage for measurement and protection 

(C)  To improve power factor 

(D)  To reduce harmonics 

114. In an energy meter, what causes the aluminum disc to rotate? 

(A)  Electrostatic force 

(B)  Interaction of magnetic fields produced by voltage and current coils 

(C)  Thermal expansion 

(D)  Gravitational force 
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109. केिãवन डबल ǒĦज (Kelvin Double Bridge) का åहȣटèटोन ǒĦज (Wheatstone Bridge) पर 
मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  उÍच ĤǓतरोध माप सकता है 

 (B)  बहुत कम ĤǓतरोध को सटȣक Ǿप से माप सकता है 

 (C)  सरल संरचना होती है 

 (D)  पावर सÜलाई कȧ आवæयकता नहȣं होती 

110. CRO (कैथोड रे ऑͧसलोèकोप) मɅ, Y-अ¢ एàपलȣफायर (Vertical Deflection Amplifier) Èया दशा[ता 
है? 

 (A)  टाइम बेस  (B)  इनपुट ͧसÊनल कȧ पǐरमाण  

 (C)  आविृ×त  (D)  फेज़  

111. DC वोãटेज मापते समय एक ͫडिजटल मãटȣमीटर (DMM) का सामाÛय इनपुट इàपीडɅस (ĤǓतरोध) 
ͩकतना होता है? 

 (A)  1 kΩ  (B)  10 kΩ  
 (C)  1 MΩ  (D)  10 MΩ या उससे अͬधक 

112. एक करंट Ěांसफॉम[र (CT) मɅ सामाÛयतः बड[न ͩकसमɅ ǓनǑद[çट ͩकया जाता है? 

 (A)  वॉट मɅ (B)  VA मɅ, ǓनǑद[çट पावर फैÈटर पर 

 (C)  एàपीयर मɅ (D)  ओम  मɅ 

113. उÍच वोãटेज Ĥणाͧलयɉ मɅ पोटɅͧशयल Ěांसफॉम[र (PT या VT) का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  वोãटेज बढ़ाना 
 (B)  मापन और सुर¢ा के ͧलए वोãटेज को कम करना  
 (C)  पावर फैÈटर सुधारना 
 (D)  हामȾǓनÈस को कम करना 

114. एक एनजȸ मीटर मɅ एãयूͧमǓनयम ͫडèक के घूमने का कारण Èया है? 

 (A)  ͪवɮयुत-èथैǓतक बल (Electrostatic Force) 

 (B)  वोãटेज और करंट कॉइल ɮवारा उ×पÛन चुंबकȧय ¢ेğɉ का परèपर Ĥभाव 

 (C)  ऊçमीय Ĥसार  

 (D)  गुǽ×वाकष[ण बल  
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115. What is the typical range of power factor that can be measured using a single-phase 
electrodynamometer type power factor meter? 

(A)  0 to 1 lag only (B)  0 to 1 lead only 
(C)  0 to 1 both lag and lead (D)  Unity only 

116. In transducer terminology, what does "linearity" refer to? 

(A)  Maximum deviation from a straight line (B)  Repeatability 
(C)  Sensitivity (D)  Response time 

117.  What type of transducer is an LVDT (Linear Variable Differential Transformer)? 

(A)  Resistive (B)  Capacitive 
(C)  Inductive (D)  Piezoelectric 

118. In measurement systems, what does the term "resolution" signify? 

(A)  Smallest measurable change in input  
(B)  Maximum input range 
(C)  Accuracy  
(D)  Response time 

119. What is the primary advantage of using a digital storage oscilloscope (DSO) over an analog 
oscilloscope? 

(A)  Lower cost 
(B)  Ability to capture and store waveforms for analysis 
(C)  Simpler operation 
(D)  Higher bandwidth always 

120. In a synchro system used for position control, what determines the angular position? 

(A)  Voltage magnitude 
(B)  Phase relationship between rotor and stator voltages 
(C)  Frequency 
(D)  Current magnitude 
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115. एक ͧसगंल-फेज इलेÈĚोडायनामोमीटर Ĥकार पावर फैÈटर मीटर ɮवारा मापा जाने वाला सामाÛय पावर 
फैÈटर रɅज Èया होता है? 

 (A)  केवल 0 से 1 ͪपछड़ना तक (B)  केवल 0 से 1 बढ़ना तक 

 (C)  0 से 1 दोनɉ — लैग और लȣड दोनɉ Ǒदशाओ ंमɅ (D)  केवल यूǓनटȣ (1.0) 

116. Ěांसɬयूसर शÞदावलȣ मɅ, "लाइनैǐरटȣ" का Èया अथ[ है? 

 (A)  सीधे रेखा से अͬधकतम ͪवचलन (B)  पुनराविृ×त ¢मता  
 (C)  संवेदनशीलता  (D)  ĤǓतͩĐया समय  

117. एलवीडीटȣ (Linear Variable Differential Transformer) ͩकस Ĥकार का Ěांसɬयूसर है? 

 (A)  ĤǓतरोधी (B)  संधाǐरğ  

 (C)  Ĥेरक×व (D)  पायजोइलेिÈĚक  

118. मापन Ĥणाͧलयɉ (measurement systems) मɅ, "ǐरज़ॉãयूशन" (resolution) शÞद का Èया अथ[ है? 

 (A)  इनपुट मɅ सबसे छोटा मापा जाने योÊय पǐरवत[न 

 (B)  अͬधकतम इनपुट सीमा 
 (C)  सटȣकता  
 (D)  ĤǓतͩĐया समय  

119. एनालॉग ऑिèसलोèकोप (analog oscilloscope) कȧ तुलना मɅ ͫडिजटल èटोरेज ऑिèसलोèकोप 
(DSO) का मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  कम लागत 

 (B)  वेवफॉम[ को कैÜचर और èटोर करके ͪवæलेषण करने कȧ ¢मता 
 (C)  सरल संचालन 

 (D)  हमेशा उÍच बɇडͪवɬथ 

120. पोिज़शन कंĚोल (position control) मɅ ĤयुÈत ͧसĐंो ͧसèटम (synchro system) मɅ कोणीय 
िèथǓत(angular position) Èया Ǔनधा[ǐरत करती है? 

 (A)  वोãटेज का पǐरमाण   

 (B)  रोटर और èटेटर वोãटेज के बीच फेज़ संबंध  

 (C)  आविृ×त   

 (D)  करंट का पǐरमाण (Current magnitude) 
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121. In a single-phase full-bridge inverter, what is the maximum RMS output voltage when 
operated with 180° conduction mode with DC input of 400 V? 

(A)  200 V (B)  282.8 V 
(C)  400 V (D)  565.6 V 

122.  For a three-phase thyristor-controlled rectifier with firing angle α, what is the average DC 
output voltage when α = 30° (assuming ideal conditions)? 

(A)  Same as α = 0° (B)  86.6% of α = 0° 
(C)  50% of α = 0° (D)  Zero 

123. What is the primary purpose of using a freewheeling diode across an inductive load in a 
chopper circuit? 

(A)  To increase voltage 
(B)  To provide path for inductive current and prevent high voltage spikes 
(C)  To improve power factor 
(D)  To filter harmonics 

124. In a buck converter operating in continuous conduction mode, what is the relationship 
between output and input voltage if duty cycle is 0.4? 

(A)  Vout = 0.4 × Vin (B)  Vout = 0.6 × Vin 
(C)  Vout = 2.5 × Vin (D)  Vout = Vin 

125. What is the typical switching frequency range for modern IGBT-based converters? 

(A)  50-60 Hz (B)  500 Hz - 2 kHz 
(C)  5 kHz - 20 kHz (D)  100 kHz - 1 MHz 

126. In a boost converter, if the input voltage is 12V and duty cycle is 0.6, what is the ideal output 
voltage in continuous conduction mode? 

(A)  7.2 V (B)  12 V 
(C)  20 V (D)  30 V 

127. What is the main advantage of using pulse width modulation (PWM) in inverters? 

(A)  Higher output voltage 
(B)  Lower THD and better harmonic control 
(C)  Simpler circuit 
(D)  Lower switching losses 
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121. ͧसगंल-फेज़ फुल-ǒĦज इनवट[र (single-phase full-bridge inverter) मɅ, 180° कंडÈशन मोड पर 
400 V DC इनपुट के साथ अͬधकतम RMS आउटपुट वोãटेज ͩकतना होगा? 

 (A)  200 V (B)  282.8 V 
 (C)  400 V (D)  565.6 V 

122. तीन-फेज़ थाइǐरèटर-कंĚोãड रेिÈटफ़ायर (three-phase thyristor-controlled rectifier) मɅ फायǐरगं 
एंगल α, तब α = 30° होने पर औसत DC आउटपुट वोãटेज ͩकतना होगा? 

 (A)  α = 0° के समान (B)  α = 0° का 86.6% 

 (C)  α = 0° का 50% (D)  शÛूय 

123. चॉपर सͩक[ ट (chopper circuit) मɅ Ĥेरक×व (इंडिÈटव) लोड के साथ ĥȧåहȣͧलगं डायोड 
(freewheeling diode) लगाने का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  वोãटेज बढ़ाना 
 (B)  Ĥेरक×व (इंडिÈटव) करंट के ͧलए पथ Ĥदान करना और उÍच वोãटेज èपाइÈस रोकना 
 (C)  पावर फैÈटर  (शिÈत गुणांक) सुधारना 
 (D)  हामȾǓनÈस ͩफãटर करना 

124. बक कÛवट[र (buck converter) Ǔनरंतर कंडÈशन मोड (continuous conduction mode) मɅ, यǑद 
ɬयूटȣ साइͩकल 0.4 है, तो आउटपुट वोãटेज और इनपुट वोãटेज का संबंध Èया होगा? 

 (A)  Vout = 0.4 × Vin (B)  Vout = 0.6 × Vin 
 (C)  Vout = 2.5 × Vin (D)  Vout = Vin 

125. आधुǓनक IGBT-आधाǐरत कÛवट[रɉ के ͧलए सामाÛय िèवͬचगं ŉȧÈवɅसी रɅज Èया है? 
 (A)  50-60 Hz (B)  500 Hz - 2 kHz 
 (C)  5 kHz - 20 kHz (D)  100 kHz - 1 MHz 

126. बूèट कÛवट[र (boost converter) मɅ, यǑद इनपुट वोãटेज 12V है और ɬयूटȣ साइͩकल 0.6 है, तो 
Ǔनरंतर कंडÈशन मोड मɅ आदश[ आउटपुट वोãटेज ͩकतना होगा? 

 (A)  7.2 V (B)  12 V 
 (C)  20 V (D)  30 V 

127. इनवट[रɉ (inverters) मɅ पãस चौड़ाई मॉɬयूलेशन (PWM) का मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  उÍच आउटपुट वोãटेज (B)  कम THD और बेहतर हामȾǓनक Ǔनयंğण 

 (C)  सरल सͩक[ ट (D)  कम िèवͬचगं लॉस 
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128. For an SCR (Silicon Controlled Rectifier), once triggered into conduction, how can it be 
turned off in a DC circuit? 

(A)  Removing gate signal 

(B)  Reversing gate signal 

(C)  Reducing anode current below holding current or reverse biasing 

(D)  Cannot be turned off 

129. What is the typical turn-on time for a modern IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor)? 

(A)  10-100 nanoseconds (B)  100-500 nanoseconds 

(C)  1-5 microseconds (D)  10-50 microseconds 

130. In a cycloconverter, what is the output frequency range compared to input frequency? 

(A)  Can be only higher 

(B)  Can be only lower (typically one-third to half) 

(C)  Same as input 

(D)  Independent of input 

131. What is the primary purpose of using snubber circuits across power electronic switches? 

(A)  To increase switching speed 

(B)  To limit dv/dt and di/dt to protect the switch 

(C)  To improve efficiency 

(D)  To filter harmonics 

132. In a three-phase voltage source inverter using space vector modulation (SVM), how many 
voltage vectors are possible? 

(A)  3 (B)  6 

(C)  8 (D)  12 

133. What is the conduction angle for each thyristor in a three-phase fully-controlled bridge 
rectifier? 

(A)  60° (B)  120° 

(C)  180° (D)  360° 
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128. SCR (Silicon Controlled Rectifier) को DC सͩक[ ट मɅ एक बार ǑĚगर होने के बाद कैसे बंद 
ͩकया जा सकता है? 

 (A)  गेट ͧसÊनल हटाकर 

 (B)  गेट ͧसÊनल पलटकर 

 (C)  एनोड करंट को होिãडगं करंट से नीचे घटाकर या ǐरवस[ बायͧसगं करके 

 (D)  इसे बंद नहȣं ͩकया जा सकता 

129. आधुǓनक IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor) का सामाÛय टन[-ऑन समय ͩकतना है? 

 (A)  10-100 नैनोसेकंड (B)  100-500 नैनोसेकंड 

 (C)  1-5 माइĐोसेकंड (D)  10-50 माइĐोसेकंड 

130. साइÈलो-कÛवट[र (cycloconverter) मɅ आउटपुट ŉȧÈवɅसी इनपुट ŉȧÈवɅसी के मुकाबले कैसी होती है? 

 (A)  केवल उÍच हो सकती है 

 (B)  केवल कम हो सकती है (आमतौर पर 1/3 से 1/2) 

 (C)  इनपुट के समान 

 (D)  इनपुट से èवतंğ 

131. पावर इलेÈĚॉǓनक िèवचɉ के पार èनबर सͩक[ ट (snubber circuits) लगाने का मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  िèवͬचगं गǓत बढ़ाना 
 (B)  िèवच कȧ सुर¢ा के ͧलए dv/dt और di/dt को सीͧमत करना 
 (C)  द¢ता  मɅ सुधार करना 
 (D)  हामȾǓनÈस को ͩफ़ãटर करना 

132. एक तीन-फेज़ वोãटेज सोस[ इनवट[र जो èपेस वेÈटर मॉɬयूलेशन (SVM) का उपयोग करता है, उसमɅ 
ͩकतने वोãटेज वेÈटर संभव हɇ? 

 (A)  3 (B)  6  
 (C)  8 (D)  12 

133. तीन-फेज़ पूण[ Ǔनयंǒğत ǒĦज रेिÈटफ़ायर (fully-controlled bridge rectifier) मɅ Ĥ×येक थाइǐरèटर 
केͧलए कंडÈशन एंगल ͩकतना होता है? 

 (A)  60° (B)  120° 
 (C)  180° (D)  360° 
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134. For a single-phase full-wave controlled rectifier supplying an R-L load, what is the maximum 
possible average output voltage with input RMS voltage of 230 V? 

(A)  230 V (B)  207 V 

(C)  162 V (D)  325 V 

135. What is the main limitation of using MOSFETs in high-power applications compared to 
IGBTs? 

(A)  Lower switching speed 

(B)  Higher on-state resistance leading to more conduction losses 

(C)  More complex drive circuitry 

(D)  Cannot block reverse voltage 

136. In an uninterruptible power supply (UPS) with online topology, how is the load supplied? 

(A)  Directly from mains 

(B)  Always through inverter powered by battery 

(C)  Alternately from mains and battery 

(D)  Through transformer only 

137.  What is the typical efficiency of a modern switched-mode power supply (SMPS)? 

(A)  50-60% (B)  70-75% 

(C)  80-85% (D)  85-95% 

138. For a DC-DC buck converter, what happens to the output voltage ripple when the switching 
frequency is increased (keeping other parameters constant)? 

(A)  Increases (B)  Decreases 

(C)  Remains same (D)  Becomes zero 

139. In power electronic converters, what does the term "commutation" refer to? 

(A)  Starting the converter 

(B)  Transfer of current from one device to another 

(C)  Stopping the converter 

(D)  Filtering harmonics 
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134. एक ͧसगंल-फेज़ फुल-वेव Ǔनयंǒğत रेिÈटफ़ायर जो R-L लोड को सÜलाई कर रहा है, 230 V इनपुट 
RMS वोãटेज के साथ अͬधकतम औसत आउटपुट वोãटेज ͩकतना होगा? 

 (A)  230 V (B)  207 V 
 (C)  162 V (D)  325 V 

135. उÍच शिÈत अनुĤयोगɉ (high-power applications) मɅ IGBT कȧ तुलना मɅ MOSFETs के उपयोग 
कȧ मुÉय सीमा Èया है? 

 (A)  कम िèवͬचगं गǓत 

 (B)  अͬधक ऑन-èटेट ĤǓतरोध िजसके कारण अͬधक कंडÈशन लॉस होते हɇ 
 (C)  अͬधक जǑटल Ĝाइव सͩक[ टरȣ 
 (D)  ǐरवस[ वोãटेज को Þलॉक नहȣं कर सकता 

136. एक ऑनलाइन टोपोलॉजी वाले यूपीएस (UPS) मɅ लोड को कैसे सÜलाई ͩकया जाता है? 

 (A)  सीधे मेÛस से 

 (B)  हमेशा बैटरȣ ɮवारा संचाͧलत इनवट[र के माÚयम से 

 (C)  बारȣ-बारȣ से मेÛस और बैटरȣ से 

 (D)  केवल Ěांसफाम[र के माÚयम से 

137. आधुǓनक िèवÍड-मोड पावर सÜलाई (SMPS) कȧ सामाÛय द¢ता Èया होती है? 
 (A)  50-60% (B)  70-75% 
 (C)  80-85% (D)  85-95% 

138. एक DC-DC बक कÛवट[र मɅ, जब िèवͬचगं ŉȧÈवɅसी बढ़ाई जाती है (अÛय पैरामीटर समान रखते 
हुए), तो आउटपुट वोãटेज ǐरपल मɅ Èया पǐरवत[न होता है? 

 (A)  बढ़ता है (B)  घटता है 

 (C)  समान रहता है (D)  शÛूय हो जाता है 

139. पावर इलेÈĚॉǓनक कÛवट[रɉ मɅ "कàयूटेशन" (commutation) शÞद का Èया अथ[ है? 

 (A)  कÛवट[र को शǾु करना 
 (B)  करंट का एक ͫडवाइस से दसूरे ͫडवाइस मɅ èथानांतरण 

 (C)  कÛवट[र को बंद करना 
 (D)  हामȾǓनÈस को ͩफ़ãटर करना 
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140. What is the main advantage of using a multilevel inverter over a conventional two-level 
inverter? 

(A)  Simpler control (B)  Lower THD and reduced dv/dt stress 

(C)  Fewer components (D)  Higher efficiency always 

141. In a forward converter (DC-DC), what is the typical maximum duty cycle to avoid core 
saturation in the transformer? 

(A)  0.3 (B)  0.5 

(C)  0.7 (D)  0.9 

142. What is the primary function of using a bootstrap capacitor in IGBT gate drive circuits for 
high-side switches? 

(A)  To filter noise 

(B)  To provide floating supply for high-side gate drive 

(C)  To improve switching speed 

(D)  To protect against overvoltage 

143. In a resonant converter, what is the main advantage over hard-switching converters? 

(A)  Simpler circuit 

(B)  Lower switching losses due to zero voltage/current switching 

(C)  Higher output power 

(D)  Better regulation 

144. For a single-phase matrix converter, what is the maximum voltage transfer ratio 
(output/input)? 

(A)  0.5 (B)  0.866 

(C)  1.0 (D)  1.732 

145. What is the typical voltage drop across a conducting power diode at rated current? 

(A)  0.1 V (B)  0.7-1.0 V 

(C)  2-3 V (D)  5 V 
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140. एक मãटȣलेवल इनवट[र के उपयोग का पारंपǐरक दो-èतरȣय (two-level) इनवट[र कȧ तुलना मɅ मुÉय 
लाभ Èया है? 

 (A)  सरल Ǔनयंğण (B)  कम THD और घटा हुआ dv/dt तनाव 

 (C)  कम घटक (components) (D)  हमेशा अͬधक द¢ता 

141. एक फॉरवड[ कÛवट[र (DC-DC) मɅ, Ěांसफॉम[र मɅ कोर संतिृÜत (core saturation) से बचने के ͧलए 
सामाÛय अͬधकतम ɬयूटȣ साइͩकल ͩकतना होता है? 

 (A) 0.3 (B)  0.5 
 (C)  0.7 (D)  0.9 

142. IGBT गेट Ĝाइव सͩक[ टɉ मɅ हाई-साइड िèवचɉ के ͧलए बूटèĚैप कैपेͧसटर (bootstrap capacitor) का 
मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  शोर को ͩफ़ãटर करना 
 (B)  हाई-साइड गेट Ĝाइव के ͧलए ÝलोǑटगं सÜलाई Ĥदान करना 
 (C)  िèवͬचगं गǓत मɅ सुधार करना 
 (D)  ओवरवोãटेज से सुर¢ा देना 

143. एक रेज़ोनɅट कÛवट[र मɅ हाड[-िèवͬचगं कÛवट[रɉ कȧ तुलना मɅ मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  सरल सͩक[ ट 

 (B)  ज़ीरो वोãटेज/करंट िèवͬचगं के कारण कम िèवͬचगं लॉस 

 (C)  अͬधक आउटपुट पावर 

 (D)  बेहतर वोãटेज रेगुलेशन 

144. एक ͧसगंल-फेज़ मैǑĚÈस कÛवट[र मɅ, आउटपुट और इनपुट के बीच अͬधकतम वोãटेज Ěांसफर 
अनुपात ͩकतना होता है? 

 (A)  0.5 (B)  0.866 
 (C)  1.0 (D)  1.732 

145. एक चालू पावर डायोड (conducting power diode) मɅ रेटेड करंट पर सामाÛय वोãटेज Ĝॉप ͩकतना 
होता है? 

 (A)  0.1 V (B)  0.7-1.0 V 
 (C)  2-3 V (D)  5 V 
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146. In an active power filter (APF), what is the primary function? 

(A)  Voltage regulation 
(B)  Harmonic and reactive power compensation 
(C)  Frequency control 
(D)  Power factor correction only 

147. What is the main reason for using SiC (Silicon Carbide) devices instead of Si devices in power 
electronics? 

(A)  Lower cost 
(B)  Higher breakdown voltage and better high-temperature performance 
(C)  Easier to manufacture 
(D)  Lower switching speed 

148. In a DAB (Dual Active Bridge) converter, what parameter is primarily controlled to regulate 
power transfer? 

(A)  Switching frequency (B)  Phase shift between two bridges 
(C)  Duty cycle (D)  Input voltage 

149. What is the typical deadtime (blanking time) provided in half-bridge or full-bridge converters 
to prevent shoot-through? 

(A)  1-5 nanoseconds (B)  50-200 nanoseconds 
(C)  0.5-2 microseconds (D)  10-50 microseconds 

150. For wide bandgap devices like GaN (Gallium Nitride), what is the main advantage in power 
electronic applications? 

(A)  Lower cost than silicon 
(B)  Very high switching frequency capability and low losses 
(C)  Easier gate drive requirements 
(D)  Higher current carrying capacity 

151. In smart grid technology, what is the primary function of advanced metering infrastructure 
(AMI)? 

(A)  Only billing 
(B)  Two-way communication for real-time monitoring and control 
(C)  Power generation 
(D)  Voltage regulation 
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146. एक एिÈटव पावर ͩफ़ãटर (APF) का मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  वोãटेज रेगुलेशन (B)  हामȾǓनक और ǐरएिÈटव पावर ¢ǓतपूǓत [ 
 (C)  ŉȧÈवɅसी Ǔनयंğण (D)  केवल पावर फैÈटर सुधार 

147. पावर इलेÈĚॉǓनÈस मɅ Si ͫडवाइसेज़ कȧ तुलना मɅ SiC (ͧसͧलकॉन काबा[इड) ͫडवाइसेज़ का उपयोग 
करने का मुÉय कारण Èया है? 

 (A)  कम लागत 

 (B)  उÍच Ħेकडाउन वोãटेज और बेहतर उÍच-तापमान Ĥदश[न 

 (C)  Ǔनमा[ण मɅ सरलता 
 (D)  कम िèवͬचगं गǓत 

148. एक DAB (ɬयूल एिÈटव ǒĦज) कÛवट[र मɅ, पावर Ěांसफर को Ǔनयंǒğत करने के ͧलए मुÉय Ǿप से 
कौन सा पैरामीटर Ǔनयंǒğत ͩकया जाता है? 

 (A)  िèवͬचगं ŉȧÈवɅसी (B)  दो ǒĦजɉ के बीच फेज़ ͧशÝट 

 (C)  ɬयूटȣ साइͩकल (D)  इनपुट वोãटेज 

149. हाफ-ǒĦज या फुल-ǒĦज कÛवट[रɉ मɅ शॉट-Ġू (shoot-through) को रोकने के ͧलए सामाÛय डडेटाइम 
(Þलɇͩ कंग टाइम) ͩकतना Ĥदान ͩकया जाता है? 

 (A)  1-5 नैनोसेकंड (B)  50-200 नैनोसेकंड 

 (C)  0.5-2 माइĐोसेकंड (D)  10-50 माइĐोसेकंड 

150. वाइड बɇडगैप ͫडवाइसेज़ जैसे GaN (गैͧलयम नाइĚाइड) के उपयोग का पावर इलेÈĚॉǓनक अनुĤयोगɉ 
मɅ मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  ͧसͧलकॉन कȧ तुलना मɅ कम लागत 

 (B)  बहुत उÍच िèवͬचगं ŉȧÈवɅसी ¢मता और कम हाǓनयाँ 
 (C)  आसान गेट Ĝाइव आवæयकताएँ 

 (D)  अͬधक करंट वहन ¢मता 

151. èमाट[ ͬĒड तकनीक मɅ, एडवांèड मीटǐरगं इंĥाèĚÈचर (AMI) का मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  केवल ǒबͧलगं 

 (B)  वाèतͪवक समय मɅ Ǔनगरानी और Ǔनयंğण के ͧलए ɮͪवǑदश संचार (two-way communication) 

 (C)  ͪवɮयुत उ×पादन 

 (D)  वोãटेज ͪवǓनयमन 
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152. What is the main purpose of using phasor measurement units (PMUs) in modern power 
systems? 

(A)  Energy billing 
(B)  Real-time synchronized measurement of electrical quantities 
(C)  Load forecasting 
(D)  Equipment testing 

153. In renewable energy systems, what is the primary challenge of integrating large-scale solar 
PV into the grid? 
(A)  High cost 
(B)  Intermittency and variability of generation 
(C)  Space requirements 
(D)  Maintenance 

154. For a grid-connected solar PV system, what is the primary function of the inverter? 
(A)  Step-up voltage 
(B)  Convert DC to AC and synchronize with grid 
(C)  Store energy 
(D)  Filter harmonics only 

155. In electric vehicle charging systems, what is the typical charging power for Level 2 (AC) 
charging? 
(A)  1-2 kW (B)  3-19 kW 
(C)  50-350 kW (D)  Above 500 kW 

156. What is the primary advantage of using a doubly-fed induction generator (DFIG) in wind 
turbine systems? 
(A)  Simpler design 
(B)  Variable speed operation with partial-rated converter 
(C)  Lower cost always 
(D)  No converter needed 

157. In battery energy storage systems (BESS), what is the typical round-trip efficiency of modern 
lithium-ion batteries? 

(A)  50-60% (B)  70-75% 
(C)  85-95% (D)  98-99% 
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152. आधुǓनक ͪवɮयुत Ĥणाͧलयɉ मɅ फेज़र मेज़रमɅट यूǓनɪस (PMUs) के उपयोग का मुÉय उƧेæय  
Èया है? 

 (A)  ऊजा[ ǒबͧलगं 
 (B)  ͪवɮयुत माğाओं का वाèतͪवक समय मɅ समकाͧलक मापन 
 (C)  लोड पूवा[नुमान 
 (D)  उपकरण परȣ¢ण 

153. नवीकरणीय ऊजा[ Ĥणाͧलयɉ मɅ, बड़ ेपैमाने पर सौर पीवी (solar PV) को ͬĒड मɅ एकȧकृत करने कȧ 
मुÉय चुनौती Èया है? 

 (A)  उÍच लागत  
 (B)  उ×पादन कȧ अिèथरता और पǐरवत[नशीलता 
 (C)  èथान कȧ आवæयकता  
 (D)  रखरखाव 

154. एक ͬĒड-कनेÈटेड सौर पीवी Ĥणालȣ मɅ इनवट[र का मुÉय काय[ Èया है? 
 (A)  वोãटेज बढ़ाना 
 (B)  DC को AC मɅ पǐरवǓत [त करना और ͬĒड के साथ समकाͧलक करना 
 (C)  ऊजा[ को संĒहȣत करना 
 (D)  केवल हामȾǓनÈस को ͩफ़ãटर करना 

155. इलेिÈĚक वाहन चािजɍग ͧसèटम मɅ, लेवल 2 (AC) चािजɍग के ͧलए सामाÛय चािजɍग पावर ͩकतनी होती है? 
 (A)  1-2 kW (B)  3-19 kW 
 (C)  50-350 kW (D)  500 kW से अͬधक 

156. पवन टरबाइन Ĥणाͧलयɉ मɅ डबल-फेड इंडÈशन जेनरेटर (DFIG) का उपयोग करने का मुÉय लाभ 
Èया है? 

 (A)  सरल ͫडज़ाइन 

 (B)  आंͧशक रेटेड कÛवट[र के साथ पǐरवत[नीय गǓत संचालन 

 (C)  हमेशा कम लागत 

 (D)  कÛवट[र कȧ आवæयकता नहȣं 

157. बैटरȣ ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ (BESS) मɅ आधुǓनक ͧलͬथयम-आयन बैटǐरयɉ कȧ सामाÛय राउंड-ǑĚप 
द¢ता Èया होती है? 

 (A)  50-60% (B)  70-75% 
 (C)  85-95% (D)  98-99% 
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158. For vehicle-to-grid (V2G) technology, what capability must the electric vehicle have? 

(A)  Only charging capability  

(B)  Bidirectional power flow capability 

(C)  High-speed charging only  

(D)  Wireless charging 

159. In flexible AC transmission systems (FACTS), what is the primary function of a STATCOM? 

(A)  Active power control 

(B)  Reactive power compensation and voltage regulation 

(C)  Frequency control 

(D)  Harmonic filtering only 

160. What is the typical voltage level for high-voltage DC (HVDC) transmission systems? 

(A)  10-33 kV (B)  110-220 kV 

(C)  400-800 kV (D)  Above 1000 kV 

161. In microgrid systems, what is the primary challenge during islanded mode operation? 

(A)  High cost 

(B)  Voltage and frequency regulation without strong grid connection 

(C)  Equipment protection 

(D)  Communication 

162. For offshore wind farms, why is HVDC transmission often preferred over HVAC? 

(A)  Cheaper equipment 

(B)  No reactive power compensation needed and lower losses for long distances 

(C)  Easier maintenance 

(D)  Higher voltage rating 

163. In energy storage systems, what is the main advantage of flywheel energy storage? 

(A)  High energy density (B)  High power density and long cycle life 

(C)  Low cost (D)  Compact size 
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158. वाहन-से-ͬĒड (V2G) तकनीक के ͧलए, एक इलेिÈĚक वाहन मɅ कौन सी ¢मता होनी चाǑहए? 

 (A)  केवल चािजɍग ¢मता 
 (B)  ɮͪवǑदश पावर Ĥवाह ¢मता (bidirectional power flow capability) 

 (C)  केवल उÍच गǓत चािजɍग 

 (D)  वायरलेस चािजɍग 

159. लचीलȣ एसी Ěांसͧमशन Ĥणाͧलयɉ (FACTS) मɅ, STATCOM का मुÉय काय[ Èया है? 

 (A)  सͩĐय शिÈत Ǔनयंğण 

 (B)  ǐरएिÈटव पावर ¢ǓतपूǓत [ और वोãटेज ͪवǓनयमन 

 (C)  आविृ×त Ǔनयंğण 

 (D)  केवल हामȾǓनक ͩफ़ãटǐरगं 

160. उÍच वोãटेज डीसी (HVDC) Ěांसͧमशन Ĥणाͧलयɉ के ͧलए सामाÛय वोãटेज èतर Èया होता है? 
 (A)  10-33 kV (B)  110-220 kV 
 (C)  400-800 kV (D)  1000 kV से अͬधक 

161. माइĐोͬĒड Ĥणाͧलयɉ मɅ, आइलɇडडे मोड संचालन के दौरान मुÉय चुनौती Èया होती है? 

 (A)  उÍच लागत 

 (B)  मजबूत ͬĒड कनेÈशन के ǒबना वोãटेज और आविृ×त का Ǔनयमन 

 (C)  उपकरण संर¢ण 

 (D)  संचार 

162. अपतटȣय पवन फामɟ के ͧलए, HVAC कȧ तुलना मɅ HVDC संचरण को अÈसर Èयɉ Ĥाथͧमकता दȣ 
जाती है? 

 (A)  सèता उपकरण 

 (B)  ǐरएिÈटव पावर ¢ǓतपूǓत [ कȧ आवæयकता नहȣं होती और लंबी दरूȣ पर कम हाǓन होती है 

 (C)  आसान रखरखाव 

 (D)  उÍच वोãटेज रेǑटगं 

163. ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ मɅ, Ýलाईåहȣल ऊजा[ भंडारण का मुÉय लाभ Èया है? 
 (A)  उÍच ऊजा[ घन×व (B)  उÍच पावर घन×व और लंबा चĐ जीवन 

 (C)  कम लागत (D)  कॉàपैÈट आकार 
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164. What is the typical power factor range for modern LED lighting systems without correction? 

(A)  0.4-0.6 (B)  0.6-0.8 

(C)  0.8-0.9 (D)  0.95-1.0 

165. In building energy management systems (BEMS), what is the primary objective? 

(A)  Only lighting control 

(B)  Optimize energy consumption while maintaining comfort 

(C)  Security monitoring 

(D)  Fire alarm 

166. For wireless power transfer systems, what is the typical efficiency over a distance of 10cm 

using inductive coupling? 

(A)  20-30% (B)  40-50% 

(C)  60-80% (D)  90-95% 

167. In electric vehicle motors, what type of motor is most commonly used in modern EVs? 

(A)  DC series motor 

(B)  Induction motor or permanent magnet synchronous motor 

(C)  Universal motor 

(D)  Stepper motor 

168. What is the primary advantage of using silicon carbide (SiC) inverters in electric vehicles? 

(A)  Lower cost  

(B)  Higher efficiency and power density 

(C)  Simpler control  

(D)  Lower switching frequency 
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164. आधुǓनक LED लाइǑटगं ͧसèटम मɅ ǒबना सुधार के सामाÛय पावर फैÈटर सीमा Èया होती है? 

 (A)  0.4-0.6 (B)  0.6-0.8 

 (C)  0.8-0.9 (D)  0.95-1.0 

165. भवन ऊजा[ Ĥबंधन Ĥणाͧलयɉ (BEMS) मɅ मुÉय उƧेæय Èया है? 

 (A)  केवल Ĥकाश Ǔनयंğण 

 (B)  आराम बनाए रखत ेहुए ऊजा[ खपत का अनुकूलन 

 (C)  सुर¢ा Ǔनगरानी 

 (D)  फायर अलाम[ 

166. वायरलेस पावर Ěांसफर Ĥणाͧलयɉ मɅ, इंडिÈटव कपͧलगं का उपयोग करते हुए 10 सेमी कȧ दरूȣ पर 
सामाÛय द¢ता Èया होती है? 

 (A)  20-30% (B)  40-50% 

 (C)  60-80% (D)  90-95% 

167. इलेिÈĚक वाहन मोटरɉ मɅ, आधुǓनक ईवी मɅ सबसे अͬधक ͩकस Ĥकार कȧ मोटर का उपयोग होता है? 

 (A)  डीसी सीरȣज मोटर 

 (B)  इंडÈशन मोटर या परमानɅट मैÊनेट ͧसĐंोनस मोटर 

 (C)  यूǓनवस[ल मोटर 

 (D)  èटेपर मोटर 

168. इलेिÈĚक वाहनɉ मɅ ͧसͧलकॉन काबा[इड (SiC) इनवट[र का उपयोग करने का मुÉय लाभ Èया है? 

 (A)  कम लागत  

 (B)  उÍच द¢ता और पावर घन×व 

 (C)  सरल Ǔनयंğण  

 (D)  कम िèवͬचगं आविृ×त 
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169. In concentrated solar power (CSP) systems, how is energy typically stored for use when the 

sun is not shining? 

(A)  Batteries only 

(B)  Thermal energy storage using molten salt 

(C)  Compressed air 

(D)  Flywheels 

170. What is the typical depth of discharge (DoD) recommended for optimal lithium-ion battery 

life in energy storage applications? 

(A)  10-20% (B)  30-40% 

(C)  70-90% (D)  100% 

171. In power line communication (PLC) systems used for smart metering, what frequency range 

is typically used? 

(A)  50-60 Hz (B)  3-500 kHz 

(C)  1-10 MHz (D)  100-500 MHz 

172. For a grid-tied solar PV system with net metering, what happens when generation exceeds 

consumption? 

(A)  Excess is wasted  

(B)  Excess is fed back to grid with credit 

(C)  System shuts down  

(D)  Batteries store all excess 

173. In electric vehicle fast charging (DC), what is the typical charging time to reach 80% state of 

charge? 

(A)  5-10 minutes (B)  20-40 minutes 

(C)  1-2 hours (D)  4-8 hours 
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169. कɅ Ǒġत सौर ऊजा[ (CSP) Ĥणाͧलयɉ मɅ, सूय[ न चमकने पर ऊजा[ आमतौर पर कैसे संĒहȣत कȧ जाती है? 

 (A)  केवल बैटǐरयɉ मɅ 

 (B)  ͪपघले हुए नमक का उपयोग करके तापीय ऊजा[ भंडारण 

 (C)  संपीͫड़त हवा 
 (D)  Ýलाईåहȣãस 

170. ऊजा[ भंडारण अनुĤयोगɉ मɅ ͧलͬथयम-आयन बैटरȣ के ͧलए इçटतम जीवन हेतु सामाÛय ͫडèचाज[ 
गहराई (DoD) Èया अनुशंͧ सत है? 

 (A)  10-20% (B)  30-40% 
 (C)  70-90% (D)  100%  

171. èमाट[ मीटǐरगं मɅ उपयोग कȧ जाने वालȣ पावर लाइन कàयुǓनकेशन (PLC) Ĥणाͧलयɉ मɅ सामाÛय 
आविृ×त सीमा Èया होती है? 

 (A)  50-60 Hz (B)  3-500 kHz 
 (C)  1-10 MHz (D)  100-500 MHz 

172. नेट मीटǐरगं वालȣ ͬĒड से जुड़ी सौर पीवी Ĥणालȣ मɅ, जब उ×पादन खपत से अͬधक हो जाता है, तब 
Èया होता है? 

 (A)  अǓतǐरÈत ऊजा[ åयथ[ जाती है 

 (B)  अǓतǐरÈत ऊजा[ ͬĒड मɅ भेजी जाती है और Đेͫडट Ǒदया जाता है 

 (C)  Ĥणालȣ बंद हो जाती है 

 (D)  सभी अǓतǐरÈत ऊजा[ बैटǐरयɉ मɅ संĒहȣत होती है 

173. इलेिÈĚक वाहन फाèट चािजɍग (DC) मɅ, 80% चाज[ िèथǓत तक पहंुचने मɅ सामाÛय चािजɍग समय 
ͩकतना होता है? 

 (A)  5-10 ͧमनट (B)  20-40 ͧमनट 

 (C)  1-2 घंटे (D)  4-8 घंटे 



ELECTRICAL ENGINEERING ANFR022025             इलेिÈĚकल इंजीǓनयǐरगं 

     60 A 

174. What is the main challenge in implementing wireless charging for electric vehicles? 

(A)  High cost 
(B)  Lower efficiency compared to wired charging and alignment issues 
(C)  Safety concerns only 
(D)  No standards 

175. In hybrid energy storage systems combining batteries and supercapacitors, what is the 
primary role of supercapacitors? 

(A)  Long-term energy storage 
(B)  Handling high power transients and frequent charge-discharge cycles 
(C)  Voltage regulation only 
(D)  Frequency control 

176. For a typical residential rooftop solar PV system of 5kW capacity, what is the approximate 
daily energy generation on a sunny day? 

(A)  5 kWh (B)  15-25 kWh 
(C)  50-60 kWh (D)  100 kWh 

177. In demand response programs, what is the primary benefit to utilities? 

(A)  Increased generation capacity 
(B)  Peak load reduction and improved grid stability 
(C)  Higher revenue 
(D)  Reduced maintenance 

178. What is the typical power-to-weight ratio advantage of electric motors over internal 
combustion engines? 

(A)  Electric motors are heavier 
(B)  Similar weight 
(C)  Electric motors are 2-3 times lighter 
(D)  Electric motors are 5-10 times lighter 
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174. इलेिÈĚक वाहनɉ के ͧलए वायरलेस चािजɍग लागू करने मɅ मुÉय चुनौती Èया है? 

 (A)  उÍच लागत 

 (B)  वायड[ चािजɍग कȧ तुलना मɅ कम द¢ता और एलाइनमɅट कȧ समèया 
 (C)  केवल सुर¢ा ͬचतंाएँ 

 (D)  कोई मानक नहȣं 

175. बैटरȣ और सुपरकैपेͧसटर को ͧमलाकर बने हाइǒĦड ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ मɅ सुपरकैपेͧसटर कȧ मुÉय 
भूͧमका Èया है? 

 (A)  दȣघ[काͧलक ऊजा[ भंडारण 

 (B)  उÍच शिÈत Ěांिजएंɪस और बार-बार चाज[-ͫडèचाज[ चĐɉ को संभालना 
 (C)  केवल वोãटेज Ǔनयमन 

 (D)  आविृ×त Ǔनयंğण 

176. 5 kW ¢मता कȧ एक सामाÛय आवासीय छत पर सौर पीवी Ĥणालȣ एक धूप वाले Ǒदन मɅ लगभग 
ͩकतनी ऊजा[ उ×पÛन करती है? 

 (A)  5 kWh (B)  15-25 kWh 
 (C)  50-60 kWh (D)  100 kWh 

177. मांग ĤǓतͩĐया काय[Đमɉ (Demand Response Programs) मɅ, उपयोͬगताओं के ͧलए मुÉय लाभ 
Èया है? 

 (A)  उ×पादन ¢मता मɅ वृͪ ƨ  

 (B)  पीक लोड मɅ कमी और ͬĒड िèथरता मɅ सुधार 

 (C)  अͬधक राजèव  

 (D)  रखरखाव मɅ कमी 

178. इलेिÈĚक मोटरɉ कȧ पावर-टू-वेट अनुपात मɅ आंतǐरक दहन इंजनɉ कȧ तुलना मɅ Èया लाभ होता है? 
 (A)  इलेिÈĚक मोटर भारȣ होती हɇ  

 (B)  समान वजन 

 (C)  इलेिÈĚक मोटर 2-3 गुना हãकȧ होती हɇ  

 (D)  इलेिÈĚक मोटर 5-10 गुना हãकȧ होती हɇ 
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179. In regenerative braking systems of electric vehicles, what percentage of kinetic energy can 

typically be recovered? 

(A)  10-20% (B)  30-40% 

(C)  50-70% (D)  90-95% 

180. For grid-scale battery energy storage systems, what is the typical discharge duration at rated 

power? 

(A)  5-15 minutes (B)  1-4 hours 

(C)  8-12 hours (D)  24 hours 

181. A three-phase balanced load consumes 30 kW at 0.8 power factor lagging from a 400 V  

line-to-line supply. What is the approximate line current? 

(A)  43A (B)  54A 

(C)  62A (D)  75A 

182. A DC shunt motor draws 50 A from a 220 V supply. If the field circuit resistance is 110 Ω and 

armature resistance is 0.2 Ω, what is the back EMF? 

(A)  208V (B)  210V 

(C)  216V (D)  220V 

183. A single-phase transformer has 500 primary turns and 50 secondary turns. If primary voltage 

is 2200V, what is the secondary voltage (assuming ideal transformer)? 

(A)  22V (B)  110V 

(C)  220V (D)  440V 
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179. इलेिÈĚक वाहनɉ कȧ पुनयȾजी Ħेͩकंग Ĥणाͧलयɉ मɅ, सामाÛयतः ͩकतनी गǓतज ऊजा[ पुनः ĤाÜत कȧ जा 
सकती है? 

 (A)  10-20% (B)  30-40% 

 (C)  50-70% (D)  90-95% 

180. ͬĒड-èतरȣय बैटरȣ ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ मɅ, रेटेड पावर पर सामाÛय ͫडèचाज[ अवͬध ͩकतनी होती है? 

 (A)  5-15 ͧमनट (B)  1-4 घंटे 

 (C)  8-12 घंटे (D)  24 घंटे 

181. एक तीन-फेज संतुͧलत लोड 400 V लाइन-टू-लाइन सÜलाई से 0.8 पावर फैÈटर लेͬगगं पर 30 kW 

उपभोग करता है। अनुमाǓनत लाइन करंट Èया है? 

 (A)  43 A (B)  54 A 

 (C)  62 A (D)  75 A 

182. एक डीसी शंट मोटर 220 V सÜलाई से 50 A लेती है। यǑद फȧãड सͩक[ ट ĤǓतरोध 110 Ω और 

आमȶचर ĤǓतरोध 0.2 Ω है, तो बैक ईएमएफ Èया होगा? 

 (A)  208V (B)  210V 

 (C)  216V (D)  220V 

183. एक ͧसगंल-फेज Ěांसफॉम[र मɅ 500 Ĥाइमरȣ टन[ और 50 सेकɅ डरȣ टन[ हɇ। यǑद Ĥाइमरȣ वोãटेज 

2200V है, तो सेकɅ डरȣ वोãटेज (आदश[ िèथǓत मɅ) Èया होगा? 

 (A)  22V (B)  110V 

 (C)  220V (D)  440V 
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184. A transmission line has a resistance of 0.1 Ω/km and inductive reactance of 0.4 Ω/km. For a 
100 km line, what is the total impedance magnitude? 

(A)  41.2 Ω (B)  50 Ω 

(C)  10 Ω (D)  40 Ω 

185. An induction motor has 4 poles and operates at 1440 rpm on a 50Hz supply. What is the slip? 

(A)  2% (B)  4% 

(C)  6% (D)  8% 

186. A capacitor of 100 µF is connected across a 230 V, 50 Hz supply. What is the approximate 
reactive power consumed (drawn)? 

(A)  0 kVAR (capacitor supplies) (B)  1.66 kVAR (capacitor supplies) 

(C)  3.32 kVAR (capacitor supplies) (D)  5 kVAR (capacitor supplies) 

187. A three-phase star-connected alternator generates 6600 V line voltage. What is the phase 
voltage? 

(A)  3300 V (B)  3810 V 

(C)  6600 V (D)  11400 V 

188. In a transformer with turns ratio 20:1 (step-down), if the primary current is 5 A, what is the 
ideal secondary current? 

(A)  0.25 A (B)  5 A 

(C)  20 A (D)  100 A 

189. A DC series motor operates at 1000 rpm drawing 50 A current. If the current is reduced to 25 
A (assuming linear relationship and constant flux), what will be the approximate new speed? 

(A)  250 rpm (B)  500 rpm 

(C)  1000 rpm (D)  2000 rpm 
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184. एक Ěांसͧमशन लाइन कȧ ĤǓतरोध 0.1 Ω/ͩकमी और Ĥेरक ǐरएÈटɅस 0.4 Ω/ͩकमी है। 100 ͩकमी 
लाइनके ͧलए कुल ĤǓतबाधा (impedance) का पǐरमाण Èया होगा? 

 (A)  41.2Ω (B)  50Ω 
 (C)  10Ω (D)  40Ω 

185. एक इंडÈशन मोटर मɅ 4 पोल हɇ और यह 50Hz सÜलाई पर 1440 rpm पर चलती है। िèलप Èया है? 

 (A)  2% (B)  4%  
 (C)  6% (D)  8% 

186. 100 μF का एक कैपेͧसटर 230 V, 50 Hz सÜलाई से जुड़ा है। खपत कȧ गई (खींची गई) ǐरएिÈटव 
पावर लगभग ͩकतनी है? 

 (A)  0 kVAR (कैपेͧसटर सÜलाई करता है) (B)  1.66 kVAR (कैपेͧसटर सÜलाई करता है) 

 (C)  3.32 kVAR (कैपेͧसटर सÜलाई करता है) (D)  5 kVAR (कैपेͧसटर सÜलाई करता है) 

187. एक तीन-फेज èटार-कनेÈटेड अãटरनेटर 6600 V लाइन वोãटेज उ×पÛन करता है। फेज वोãटेज Èया है? 

 (A)  3300 V (B)  3810 V 
 (C)  6600 V (D)  11400 V 

188. एक Ěांसफॉम[र मɅ टÛस[ अनुपात 20:1 (èटेप-डाउन) है। यǑद Ĥाइमरȣ करंट 5A है, तो आदश[ सेकɅ डरȣ 
करंट Èया होगा? 

 (A)  0.25 A (B)  5 A  
 (C)  20 A (D)  100 A 

189. एक डीसी सीरȣज मोटर 1000 rpm पर 50 A करंट लेते हुए चलती है। यǑद करंट घटाकर 25 A 
ͩकया जाए (रेखीय संबंध और िèथर ÝलÈस मानते हुए), तो नई गǓत लगभग Èया होगी? 

 (A)  250 rpm (B)  500 rpm 
 (C)  1000 rpm (D)  2000 rpm 
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190. A three-phase induction motor has synchronous speed of 1500 rpm and operates at 5% slip. 
What is the rotor speed? 

(A)  1425 rpm (B)  1450 rpm 

(C)  1475 rpm (D)  1500 rpm 

191. A parallel plate capacitor has area 100 cm² and plate separation of 1mm with air as dielectric 
(εᵣ = 1, ε₀ = 8.85 × 10⁻¹² F/m). What is the approximate capacitance? 

(A)  8.85 pF (B)  88.5 pF 

(C)  885 pF (D)  8850 pF 

192. A coil of 100 turns has a magnetic flux of 0.01 Wb passing through it. If the flux reduces to 
zero in 0.1 seconds, what is the average induced EMF? 

(A)  1V (B)  10V 

(C)  100V (D)  1000V 

193. A 11 kV/440 V transformer has primary winding resistance of 0.5 Ω and secondary winding 
resistance of 0.001 Ω. What is the equivalent resistance referred to primary side? 

(A)  0.5Ω (B)  0.625Ω 

(C)  1.125Ω (D)  1.5Ω 

194. A transmission line has a sending end voltage of 110 kV and receiving end voltage of 105 kV 
with 100 A current. What is the percentage voltage regulation? 

(A)  4.54% (B)  4.76% 

(C)  5.0% (D)  9.09% 

195.  An alternator generates EMF of 6000 V. If the frequency is 50Hz and has 4 poles, what is the 
speed of rotation? 

(A)  750 rpm (B)  1000 rpm 

(C)  1500 rpm (D)  3000 rpm 
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190. एक तीन-फेज इंडÈशन मोटर कȧ ͧसĐंोनस èपीड 1500 rpm है और यह 5% िèलप पर चलती है। 
रोटर कȧ गǓत Èया होगी? 

 (A)  1425 rpm (B)  1450 rpm 
 (C)  1475 rpm (D)  1500 rpm 

191. एक समानांतर Üलेट कैपेͧसटर का ¢ेğफल 100 cm² और Üलेटɉ कȧ दरूȣ 1 mm है, तथा वायु को डाइइलेिÈĚक 
माना गया है (εᵣ=1, ε₀=8.85×10⁻¹² F/m)। इसका अनुमाǓनत धाǐरता (capacitance) Èया होगी? 

 (A)  8.85 pF (B)  88.5 pF 
 (C)  885 pF (D)  8850 pF 

192. 100 टन[ कȧ एक कंुडलȣ मɅ 0.01 वेबर चुंबकȧय ÝलÈस गुजरता है। यǑद ÝलÈस 0.1 सेकंड मɅ शÛूय 
हो जाए, तो औसत Ĥेǐरत ईएमएफ Èया होगा? 

 (A)  1 V (B)  10 V 
 (C)  100 V (D)  1000 V 

193. एक 11 kV/440 V Ěांसफॉम[र कȧ Ĥाइमरȣ वाइंͫडगं रेिजèटɅस 0.5 Ω और सेकɅ डरȣ वाइंͫडगं रेिजèटɅस 
0.001 Ω है। Ĥाइमरȣ साइड पर समतुãय रेिजèटɅस Èया होगा? 

 (A)  0.5 Ω (B)  0.625 Ω 
 (C)  1.125 Ω (D)  1.5 Ω 

194. एक Ěांसͧमशन लाइन का भेजने वाला वोãटेज 110 kV और ĤाÜत करने वाला वोãटेज 105 kV है, 
तथा करंट 100 A है। ĤǓतशत वोãटेज रेगुलेशन Èया है? 

 (A)  4.54% (B)  4.76% 
 (C)  5.0% (D)  9.09% 

195. एक अãटरनेटर 6000 V ईएमएफ उ×पÛन करता है। यǑद आविृ×त 50 Hz और पोल 4 हɇ, तो घूण[न 
गǓत Èया होगी? 

 (A)  750 rpm (B)  1000 rpm 
 (C)  1500 rpm (D)  3000 rpm 
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196. A resistive load of 10 kW operates at 230 V single-phase supply. What is the current drawn? 

(A)  23 A (B)  43.5 A 
(C)  50 A (D)  100 A 

197. Two transformers of ratings 100 kVA and 200 kVA with equal impedance of 5% operate in 
parallel. If the total load is 240 kVA, how will it be shared? 

(A)  80 kVA and 160 kVA 

(B)  100 kVA and 140 kVA 

(C)  120 kVA each 

(D)  Depends on power factor 

198. A conductor of length 50 cm moves perpendicular to a magnetic field of 0.5T at a speed of 
20 m/s. What is the induced EMF? 

(A)  2.5 V (B)  5 V 

(C)  10 V (D)  25 V 

199. A synchronous motor is operating at unity power factor drawing 50 A from 440 V three-
phase supply. If the field excitation is increased, what happens to the power factor? 

(A)  Remains unity (B)  Becomes lagging 

(C)  Becomes leading (D)  Becomes zero 

200. A DC series motor running at 800 rpm draws 40 A. If an additional resistance of 2 Ω is added 
in series and the motor draws 30 A, what will be the approximate new speed (assuming 
torque proportional to square of current)? 

(A)  600 rpm (B)  800 rpm 

(C)  900 rpm (D)  1000 rpm 
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196. 10 kW का एक ĤǓतरोधी लोड 230 V ͧसगंल-फेज सÜलाई पर चलता है। खींचा गया करंट ͩकतना 
होगा? 

 (A)  23 A (B)  43.5 A 
 (C)  50 A (D)  100 A 

197. 100 kVA और 200 kVA रेǑटगं वाले दो Ěांसफॉम[र समान 5% ĤǓतबाधा के साथ समानांतर काम 
करते हɇ। यǑद कुल लोड 240 kVA है, तो इसे कैसे साझा ͩकया जाएगा? 

 (A)  80 kVA और 160 kVA (B)  100 kVA और 140 kVA 

 (C)  120 kVA Ĥ×येक (D)  पावर फैÈटर पर Ǔनभ[र 

198. 50cm लंबा एक कंडÈटर 0.5 T चंुबकȧय ¢ेğ के लंबवत 20 m/s गǓत से चलता है। Ĥेǐरत ईएमएफ 
Èया होगा? 

 (A)  2.5 V (B)  5 V 

 (C)  10 V (D)  25 V 

199. एक ͧसĐंोनस मोटर यूǓनटȣ पावर फैÈटर पर 440 V तीन-फेज सÜलाई से 50 A खींचती है। यǑद 
फȧãड उ×तेजना (excitation) बढ़ाई जाती है, तो पावर फैÈटर Èया हो जाएगा? 

 (A)  यूǓनटȣ रहेगा (B)  लेͬगगं हो जाएगा 
 (C)  लȣͫडगं हो जाएगा (D)  शÛूय हो जाएगा 

200. एक डीसी सीरȣज मोटर 800 rpm पर 40 A करंट लेते हुए चलती है। यǑद Įृंखला मɅ 2 Ω 
अǓतǐरÈत रेिजèटɅस जोड़ Ǒदया जाए और मोटर 30 A खींचे, तो (टॉक[  करंट के वग[ के समानुपाती 
मानते हुए) नई गǓत लगभग Èया होगी? 

 (A)  600 rpm (B)  800 rpm  
 (C)  900 rpm (D)  1000 rpm 

––––––––––––––––––– 
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IMPORTANT INSTRUCTIONS _hËdnyU© {ZX}e 
11. Duration of the examination is three (3) hours and there are 

200 Multiple Choice Questions (MCQ). 
11. narjm H$s Ad{Y VrZ (3) K§Q>o H$s hmoJr VWm Hw$b 200 àíZ hm|Jo& 

12. Candidates are required to mark the correct answer against the 
serial number of the question in the OMR sheet. Candidates 
giving more than one answer for a question, the answer will 
be treated as wrong. 

12. Cå_rXdma H$mo CÎma nÌ (Amo.E_.Ama) _| àíZ Ho$ gr[a`b Z§~a Ho$ ghr 
CÎma H$mo  {M{•V H$aZo hm|Jo& EH$ àíZ Ho$ {bE EH$ go A{YH$ CÎma XoZo 
dmbo Cå_rXdma H$m CÎma JbV _mZm OmEJm& 

13. Each correct answer will be given one (1) mark. There will be 
negative marking of 0.25 marks for each wrong answer. 
Candidates are, therefore, advised to keep this in mind while 
answering the questions. 

13. àË`oH$ ghr CÎma H$mo EH$ (1) A§H$ {X`m OmEJm& àË`oH$ JbV CÎma Ho$ 
{bE 0.25 A§H$ H$m ZH$mamË_H$ A§H$Z hmoJm& Bg{bE, Cå_rXdmam| H$mo àíZ 
H$m Odm~ XoVo hþE Bgo Ü`mZ _| aIZo H$s gbmh Xr OmVr h¡& 

14. You will be supplied the OMR Sheet separately by the 
Invigilator. You must complete and code the details of Name, 
Roll Number and Booklet Number in the OMR Sheet 
carefully. You must also put your signature on the OMR sheet 
at the prescribed place before you actually start answering the 
questions. These instructions must be fully complied with, 
failing which, your answer sheet will not be evaluated. 

14. {ZarjH$ Ûmam AmnH$mo Amo.E_.Ama. n{ÌH$m AbJ go Xr OmEJr& Amo.E_. 
Ama. n{ÌH$m _| {Z`_mdbr Ho$ AZwgma Ü`mZnyd©H$ AnZm Zm_, amob Z§~a 
Am¡a ~wH$boQ> g§»`m Adí` {bI|& àíZm| Ho$ CÎma dmñVd _o§ ewé H$aZo go 
nhbo Amo.E_.Ama. n{ÌH$m na {ZYm©[aV ñWmZ _| Amn AnZo hñVmja ^r 
Adí` bJmE±§& Cn`w©º$ {ZX}em| H$m nyar Vah AZwnmbZ {H$`m OmZm Mm{hE, 
AÝ`Wm AmnH$s CÎman{ÌH$m H$mo Om±Mm Zht OmEJm& 

15. Failure to comply with any of the above instructions will 
render a candidate liable to such action/penalty as may be 
deemed fit. 

15. Cnamoº$ {H$gr ^r AZwXoe H$m nmbZ Z H$aZo na Cå_rXdma na {ddoH$mZwgma 
H$m`©dmhr H$s Om gH$Vr h¡ `m XÊS> {X`m Om gH$Vm h¡& 

16. “Mobile phones and wireless communication devices are 
completely banned in the examination halls / rooms. 
Candidates are advised not to keep mobile phones / any 
other wireless communication devices with them even in 
switched off mode, in their own interest. Failing to comply 
with this provision will be considered as using unfair means 
in the examination and action will be taken against them 
including cancellation of their candidature and future 
debarment from appearing in examinations.” 

16. ‘‘narjm H$j / H$_ao _| _mo~mBb \$moZ VWm ~oVma g§Mma gmYZ nyar Vah 
{Z{fÕ h¡& Cå_rXdmam| H$mo CZHo$ AnZo {hV _| gbmh Xr OmVr h¡ {H$ do 
_mo~mBb \$moZ / AÝ` ~oVma g§Mma gmYZ H$mo pñdM Am°\$ H$aHo$ ^r AnZo 
nmg Z aI|& Bg àmdYmZ H$m AZwnmbZ Z H$aZo na narjm _| AZw{MV 
Cnm`m| H$m à`moJ _mZm OmEJm Am¡a CZHo$ {déÕ H$m`©dmhr H$s OmEJr, 
CZH$s Cå_rXdmar aÔ H$a XoZo g{hV ^{dî` _| Am`mo{OV H$s OmZo dmbr 
narjmAm| _| gpå_{bV hmoZo go d§{MV {H$`m OmEJm&’’ 

MANNER IN WHICH ANSWERS ARE TO BE GIVEN CÎma XoZo H$s {d{Y 

Directions: Each question or incomplete statement is followed by 
four alternative suggested answers or completions. In each case, 
you are required to select the one that correctly answers the 
question or completes the statement and blacken appropriate circle 
A, B, C or D by Black/Blue Ball Point Pen against the question 
concerned in the Answer Sheet. 

{ZX}e: àË`oH$ àíZ AWdm àË`oH$ AYyao H$WZ Ho$ ~mX Mma CÎma AWdm nyaH$ H$WZ 
gwPmE JE h¡& àË`oH$ Xem _| AmnH$mo {H$gr EH$ H$mo MwZZm h¡ Omo àíZ H$m ghr CÎma 
Xo AWdm H$WZ H$mo nyam H$ao Am¡a AmnH$mo CÎma n{ÌH$m _| Cn`wº$ JmobmH$ma ImZo 
A, B, C `m D H$mo H$mbo / Zrbo ~m°b ßdmB§Q> noZ go H$mbm H$aZm h¡& 

The following example illustrates the manner in which the 
questions are required to be answered. 

ZrMo {X`o JE CXmhaU go ñnï> hmo OmEJm {H$ CÎma {H$g àH$ma {X`o OmZo h¡& 

Example: CXmhaU: 
Question No. ‘20’- àíZ g§. ‘20’ 
Who was awarded with the 2016 ‘PEN Pinter’ Prize? 2016 H$m "noZ qnQ>a' nwañH$ma {H$gZo OrVm? 

(A) Margaret Hills 
(B) Margaret Murray 
(C) Margaret Wilson 

       (D) Margaret Atwood 

(A) _mJ©aoQ> {hëg  
(B) _mJ©aoQ> _ao  
(C) _mJ©aoQ> {dëgZ  

     (D) _mJ©aoQ> EQ>dwS>  
Explanation: In the above example, the correct answer is ‘Margaret 
Atwood’ and this answer has been suggested at ‘D’. Accordingly, 
the answer is to be indicated by blackening the circle by Black/Blue 
Ball Point Pen in column ‘D’ against Question No. ‘20’ in the 
manner indicated below: 

ñnï>rH$aU: Cnamoº$ CXmhaU _|, ghr CÎma  "_mJ©aoQ> EQ>dwS>' h¡ Am¡a `h CÎma ‘D’ _o§ 
gwPm`m J`m h¡& AV: àíZ g§»`m ‘20’ Ho$ gm_Zo H$m°b_ ‘D’ Ho$ JmobmH$ma ImZo H$mo 
H$mbo / Zrbo ~m°b ßdmB§Q> noZ Ûmam a§JrZ H$aHo$ CÎma ZrMo ~VmB© {d{Y Ho$ AZwgma XoZm 
h¡: 

Question No. ‘20’- àíZ g§. ‘20’- 

  

There is only one correct answer to each question. You should 
blacken the circle of the appropriate column, viz. A, B, C or D. If 
you blacken more than one circle against any one question, the 
answer will be treated as wrong. Any change/correction in the 
responses or use of correcting fluid is prohibited. 

àË`oH$ àíZ H$m Ho$db EH$ hr ghr CÎma h¡& AmnH$mo C{MV H$m°b_ O¡go A, B, C `m
D Ho$ JmobmH$ma ImZo H$mo H$mbm H$aZm h¡& `{X Amn {H$gr ^r àíZ Ho$ gm_Zo EH$ go 
A{YH$ JmobmH$ma ImZo H$mo H$mbm H$a|Jo, Vmo AmnH$m CÎma JbV _mZm OmEJm& CÎma _| 
H$moB© n[adV©Z/ g§emoYZ Ðì` H$m Cn`moJ d{O©V h¡& 

You are NOT required to mark your answers in this Booklet. 
All answers must be indicated in the Answer Sheet only. 

AmnH$mo Bg nwpñVH$m _| AnZo CÎmamo§ H$mo {M{•V H$aZo H$s Amdí`H$Vm Zht h¡& g^r CÎma 
Ho$db CÎma nwpñVH$m _|  B§{JV {H$E OmZo Mm{hE&  

BA C  BA C  
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2. C 
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6. B 
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8. B 
9. B 
10. C 
11. B 
12. B 
13. B 
14. B 
15. B 
16. B 
17. C 
18. B 
19. B 
20. B 
21. A 
22. C 
23. C 
24. B 
25. B 
26. C 
27. B 
28. B 
29. A 
30. C 
31. B 
32. B 
33. B 
34. D 
35. B 
36. A 
37. B 
38. A 
39. B 
40. B 
41. A 
42. B 
43. B 
44. B 
45. B 
46. B 



47. B 
48. B 
49. A 
50. A 
51. B 
52. B 
53. B 
54. B 
55. B 
56. C 
57. A 
58. A 
59. A 
60. B 
61. A 
62. B 
63. B 
64. A 
65. B 
66. C 
67. C 
68. A 
69. B 
70. D 
71. C 
72. C 
73. A 
74. B 
75. B 
76. A 
77. B 
78. B 
79. B 
80. C 
81. C 
82. B 
83. A 
84. B 
85. B 
86. D 
87. B 
88. B 
89. C 
90. C 
91. A 
92. B 
93. B 



94. A 
95. C 
96. B 
97. B 
98. A 
99. A 
100. B 
101. B 
102. A 
103. B 
104. B 
105. C 
106. B 
107. A 
108. C 
109. B 
110. B 
111. D 
112. B 
113. B 
114. B 
115. C 
116. A 
117. C 
118. A 
119. B 
120. B 
121. C 
122. B 
123. B 
124. A 
125. C 
126. D 
127. B 
128. C 
129. B 
130. B 
131. B 
132. C 
133. B 
134. B 
135. B 
136. B 
137. D 
138. B 
139. B 
140. B 



141. B 
142. B 
143. B 
144. B 
145. B 
146. B 
147. B 
148. B 
149. C 
150. B 
151. B 
152. B 
153. B 
154. B 
155. B 
156. B 
157. C 
158. B 
159. B 
160. C 
161. B 
162. B 
163. B 
164. B 
165. B 
166. C 
167. B 
168. B 
169. B 
170. C 
171. B 
172. B 
173. B 
174. B 
175. B 
176. B 
177. B 
178. C 
179. C 
180. B 
181. B 
182. B 
183. C 
184. A 
185. B 
186. B 
187. B 
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192. B 
193. C 
194. B 
195. C 
196. B 
197. A 
198. B 
199. C 
200. C 
 
 


